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1-DESCRIPCION

Presostato para racks de compresores que controla las etapas de la succion (compresores) y de la descarga (ventiladores). Es posible conectar
hasta 4 transductores de presion, para 2 grupos de refrigeracion independientes (dos succiones y dos descargas). Basado en la lectura de
estos 4 transductores de presion y 6 sensores de temperatura, ejecuta diferentes modos de control utilizando las 26 salidas digitales y 4 salidas
analdgicas. Las 4 ultimas salidas digitales son utilizadas para alarmas externas y activadas por temperatura, presion o por las 5 entradas
digitales disponibles, a las cuales se asocia también, la activacion de setpoints nocturnos.

Posee logica zona muerta, que posibilita ahorro de energia eléctrica y maquinaria (compresor). A través del rango de presién configurable,
posibilita la utilizacion de variados tipos de transductores de presion. Ademas, posee funcién de comando start/stop, para accionamiento del
inversor de frecuencia.

Através de la tabla de parametros avanzados es posible configurar alarmas de temperatura, alarmas de presién, salida de recogida de liquido,
salidas de subenfriamiento y sistema breeze.Valiéndose de la curva caracteristica del gas (parametrizable por el usuario), y de las lecturas de
presion y temperatura de los sensores, el PCT-3001 £ es capaz de medir el sobrecalentamiento y el subenfriamiento del sistema de
refrigeracion.

Posee salida serial para comunicacion con el Sitrad
Acompafia el producto 1 transductor para succion SB69-200A (0 a 200psi) y 1 para descarga SB69-500A (0 a 500A), ademas de 1 sensor SB19
(-50°Ca105°C)y 1 sensor SB59(-50°C a 200°C).

2-APLICACION
Para uso en el control de procesos complejos de refrigeracion siendo utilizado en él(los) banco(s) de compresores (succion) y en el banco de
ventiladores (descarga).

3-ESPECIFICACIONES TECNICAS
-Alimentacién: 12Vdc/1,3A
-Resolucion de presion: 0a 200 psi/0a 13,8 bar (utilizando transductor SB69-200A)
0a500psi/0a34.4 bar (utilizando transductor SB69-500A)
-Resolucion de presion: 1psi/0.1bar
- Temperatura de control: -50 hasta 200°C/-58 hasta 392°F
-Resolucion de temperatura: 0.1°Centre-10e 100°Cy 1°C enlo restante del rango
1°F entodoelrango
- Corriente maxima por salida digital: 200mA (250Vac)
- Corriente maxima por salida analégica: 10mA (0 a 10Vdc)
- Temperatura de operacion del controlador: 0a 50°C
- Temperatura de operacion del transductor de presion: -25a80°C
- Temperatura de operacion del transductor de temperatura: -50 a 105°C (SB19), -50 2 200°C (SB59)
-Humedad de operacién: 10a90% HR (sin condensacion)
-Entradas de presion: PRES 1 presion de lalinea de gas del presostato 1
PRES 2 presion de lalinea de gas del presostato 2
PRES 3 presion de lalinea de gas del presostato 3
PRES 4 presion de lalinea de gas del presostato 4

-Entradas de temperatura:TEMP 1 temperatura de lalinea de gas del presostato 1
TEMP2 temperatura de lalinea de gas del presostato 2
TEMP 3 temperatura de lalinea de gas del presostato 3
TEMP4 temperatura de la linea de gas del presostato 4
TEMP5 temperatura de lalinea de liquido de la descarga 1
TEMP6 temperatura de lalinea de liquido de la descarga 2

-Entradas digitales: DIG 1a5 entradas digitales tipo contacto seco
- Saidas de controle: OUT 1hasta 22 salidas de control digital (méx 200mA/250Vac)
0UT23 hasta 26 salidas de control digital o salida de alarma (méax 200mA/250Vac)
AN 1 salida analdgica del presostato 1 (0 a 10Vdc, max 10mA)
AN 2 salida analogica del presostato 2 (0 a 10Vdc, max 10mA)
AN 3 salida analdgica del presostato 3 (0 a 10Vdc, max 10mA)
AN 4 salida analdgica del presostato 4 (0 a 10Vdc, max 10mA)
-Dimensiones (AxAxP): 220x134x54mm

4-NOMENCLATURA ADOPTADA EN EL MANUAL

P1 - Presostatointerno 1 PRES1 - Entrada de presion 1

P2 - Presostato interno 2 PRES?2 - Entrada de presion 2

P3 - Presostatointerno 3 PRES3 - Entrada de presion 3

P4 - Presostatointerno 4 PRES4 - Entrada de presion 4
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TEMP1 - Entrada de temperatura 1 AN1 - Salida analdgica 1

TEMP2 - Entrada de temperatura 2 AN2 - Salida analdgica 2
TEMP3 - Entrada de temperatura 3 AN3 - Salida analdgica 3
TEMP4 - Entrada de temperatura 4 AN4 - Salida analégica 4

TEMP5 - Entrada de temperatura 5
TEMPG - Entrada de temperatura 6 GP1-Grupo de presostatos 1
GP2- Grupo de presostatos 2

THERMO1 - Termostato interno 1

THERMO2 - Termostato interno 2 S1-Succion 1

THERMO3 - Termostato interno 3 S2 - Succion 2

THERMO4 - Termostato interno 4 S3-Succién 3

THERMO5 - Termostato interno 5

THERMOG - Termostato interno 6 Suc1 - Succién 1
Suc2-Succion 2

DIG 1-Entrada digital 1 Suc3 - Succion 3

DIG 2-Entrada digital 2

DIG 3- Entrada digital 3 D1-Descarga 1

DIG 4 -Entrada digital 4 D2-Descarga 2

DIG 5-Entrada digital 5
Desc1-Descarga 1
Desc2-Descarga 2

OUT X - Salida digital X (donde X puede ser de 1 hasta 26)
5-IDENTIFICACION DE LAS PARTES

Leds del Teclado
— display f DISP -Activa la visualizacion principal temporaria
1 —— -Salir de la visualizacién secundaria (toque rapido)
-Poner a cero el valor de la visualizacién secundaria

(toque largo)
W/ -Confirmar/avanzar

PCT-3001 ptus
Displaw LCD

Leds de 1234585 Ro0nrs| A -Visualizacion secundaria de alarmas
las ) -Préximo presostato
salidas 141516 7 181920 2 2223242526 P3Pa

X -Cancelar/volver
-Visualizacion secundaria de horimetros
-Presostato anterior

.

EepdereFdeERes EeEEPHereREeE
SEclsEEEEEEE s EE) @@@@@@@@@@ + -Incrementar valor

‘ -Visualizacion secundaria de minimos y maximos
igaga -Proximo item
Bornes de ligagdo ‘ Oximo ite

e ——————— — -Disminuir valor

-Visualizacion secundaria de informaciones generales
-ltem anterior

6-MODOSDE OPERACION
6.1 - Descripcion
EIPCT-3001 44« puede ser configurado para funcionar de 4 maneras diferentes, cada una de estas opciones es denominada de Modo
deoperacion. Son los modos de operacion que determinaran cuantos presostatos internos el controlador operara asi como cuales entradas
de presion y temperatura seran utilizadas. Dependiendo del modo de operacion el interbloqueo de las alarmas de los presostatos ird cambiar
de acuerdo con los grupos formados por los distintos presostatos (interbloqueo de alarmas solamente ocurre entre los presostatos del
mismo grupo). Los modos de operacion disponibles son:

1 succion y 1 descarga: En este modo el controlador poseera 2 presostatos internos donde uno de ellos controlara los compresores
(succion) y el otro controlara los ventiladores (descarga).

El presostato de succion utilizara un sensor de 0 a 200 psi para medir la presion en la linea de gas en conjunto con un sensor de
temperatura (opcional).

El presostato de descarga utilizard un sensor de 0 a 500 psi para medir la presion en la linea de gas en conjunto con un sensor de
temperatura (opcional). El presostato de descarga también posee la opcion de utilizar un segundo sensor de temperatura para la
realizacion del control de temperatura de condensacion del fluido refrigerante.

En esto modo de operacion el presostato de succion (P1) y el presostato de descarga (P2) forman un tnico grupo de presostatos.

2succiones y 1 descarga: En este modo el controlador poseera 3 presostatos internos donde dos de ellos controlaran los compresores
(succion 1y succion 2) y el otro controlara los ventiladores (descarga).

Cada uno de los presostatos de succion utilizara un sensor de 0 a 200 psi para medir la presion en la linea de gas en conjunto con un
sensor de temperatura (opcional).

El presostato de descarga utilizara un sensor de 0 a 500 psi para medir la presién en la linea de gas en conjunto con un sensor de
temperatura (opcional). EI presostato de descarga también posee la opcion de utilizar un segundo sensor de temperatura para la
realizacion del control de la temperatura de condensacion del fluido refrigerante.

En esto modo de operacion los presostatos de succion (P1y P2) y el presostato de descarga (P23) forman un Ginico grupo de presostatos.

3 succiones y 1 descarga: En esto modo el controlador poseera 4 presostatos internos donde tres iran controlar los compresores
(succion 1, succion 2y succion 3) y el otro controlara los ventiladores (descarga).

Cada uno de los presostatos de succion utilizara un transductor de 0 hasta 200 psi para medir la presion de linea de gas en conjunto
conjunto con un sensor de temperatura (opcional).

El presostato de descarga utilizara un transductor de 0 hasta 500 psi para medir la presion de linea de gas en conjunto conjunto con un
sensor de temperatura (opcional).
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El presostato de descarga también posee una opcion de utilizar un segundo sensor de temperatura para la realizacion del controle de la
temperatura de condensacion del fluido refrigerante.
En esto modo de operacion los presostatos de succion (P1,P2y P3)y el presostato de descarga (P4) forman un tnico grupo de presostatos.

2succionesy 2 descargas:en esto modo el controlador poseera 4 presostatos internos donde dos iran controlar los compresores (succion
1ysuccion 2) y los otros dos controlaran los ventiladores (descarga 1y descarga 2).

Cadauno de los presostatos de succion utilizara un transductor de 0 hasta 200 psi para medir la presion de linea de gas en conjunto conjunto
con un sensor de temperatura (opcional).

Cada presostato de descarga utilizara un transductor de 0 hasta 500 psi para medir la presion de linea de gas en conjunto conjunto con un
sensor de temperatura (opcional). Cada uno de los presostato de descarga también posee la opcion de utilizar un segundo sensor de
temperatura para la realizacion del controle de la temperatura de condensacion del fluido refrigerante. En esto modo de operacion el
presostato de succion 1 (P1) y el presostato de descarga 1 (P2) forman el grupo de presostatos 1 en cuanto que el presostato de succion 2
(P3) y el presostato de descarga 2 (P4) forman el grupo de presostatos 2.

6.2 -Tipo de presostato interno de acuerdo con cada modo de operaciéon
Latabla abajo muestra la funcion que cada presostato interno ejercera en el control del sistema de refrigeracion.

Modo de Presostato interno
operacion P1 P2 P3 Pt
1'succion Succion | D
1 descarga | Suecion | Descarga
: SUCCIONeS | succien | Succion Descarga
3 succiones - - .

1 descarga Succion | Succion | Succion | Descarga
2 succiones . -
2 descargas Succion | Descarga| Succion | Descarga

6.3 - Grupos de presostatos de acuerdo con cada modo de operacion

Como el funcionamiento de los presostatos de un sistema de refrigeracion estan relacionados entre ellos, la 1dgica del controle de presion de
estos debe prever que una situacion de alarma en alguno de los presostatos accione la respectiva accion de correccion en todos los otros
presostatos del mismo sistema. Como el tiene la capacidad de controlar hasta 2 sistemas de refrigeracion distintos fueron PCT- 3001 £t
creados los “grupos de presostatos” de forma a representar todos los presostatos internos que pertenecen al mismo sistema de refrigeracion.
La tabla abajo muestra los grupos de presostatos que cada modelo de operacion poseera, recordando que el interbloqueo en caso de alarmas
solo ocurrird entre los presostatos del mismo grupo.

Modo de Presostato interno
operacion ) = = -
jI (si:.:gi;:,g]a Grupo 1 | Grupo 1
f(si::f;ia(:;:s Grupo 1| Grupo 1 | Grupo 1
?22:2::’;5 Grupo 1 | Grupo 1 | Grupo 1 | Grupo 1

g:zgg::;;z Grupo 1| Grupo 1 | Grupo2 | Grupo 2

6.4 - Siglas y colores de los presostatos internos de acuerdo con cada modo de
operacion
EIPCT-3001 sée utiliza un sistema de colores para identificar rapidamente cual es el presostato interno que esta siendo visualizado en el
momento. Este sistema de colores es el mismo para todos los modos de operacion y puede ser observado en los leds de indicacion del display y
salidas.

Verde - Presostatointerno 1

Amarillo - Pressostato interno 2

Violeta - Pressostatointerno 3

Azul - Pressostato interno 4

Cian - Termostatos interno

Ademés de la indicacion de colores el PCT-3001 £« también utiliza siglas en el display para indicar a cual presostato interno una
determinada informacion se refiere. Estas siglas no consideran el tipo de presostato (succion o descarga) y por ello son las mismas para todos
los modos de indicacion. La funcién de las siglas abajo es solamente la de indicar el nimero del presostato interno.

F1 -Presostatointerno 1

P2 - Presostatointerno 2

PZ - Presostatointerno 3

P4 - Presostatointerno 4

Del mismo modo la nomenclatura de los presostatos, las siglas abajo indican el nimero de termostato interno:

T1 - Termostato interno 1
T2 - Termostato interno 2
T3 - Termostato interno 3
T4 - Termostato interno 4
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T5 - Termostatointerno 5
T& - Termostatointerno 6

Para una indicacion mas completa, con el tipo y nimero del presostato, el PCT-3001 s utiliza la codificacion presentada en la tablaabajo.
Debido al hecho de que estas siglas indican el tipo de presostato ellas son diferentes para cada modo de operacion.

Modo de Presostato interno
operacion 1 P2 P3 %
1 succion/
1descarga | ' bt
2 succiones/ - = o
1 descarga
3 succiones/
1 descarga st 52 53 D1
2 succiones/ - - o o
2 descargas

Estas son las indicaciones mas utilizadas en la pantalla del controlador, pero el usuario debe cuidar que de acuerdo con el modo de operacién
una determinada sigla puede estar asociada a distintos presostatos internos, por ejemplo: la sigla S2 en el modo de operacion “2 succiones/1
descarga” esté asociada al presostato interno 2 (P2), en cuanto que en el modo de operacion “2 succiones/2 descargas” esta misma sigla S2
estaasociada al presostatointerno 3 (P3).

6.5 - Vinculo de las entradas de los sensores con cada presostato interno de acuerdo

con cada modo de operacion
La tabla abajo muestra como las entradas de los sensores son vinculadas a cada presostato interno. En los casos donde no existe un vinculo,
la entrada del sensor no es utilizada y de esta forma no es necesaria la conexion de un sensor.

" [ Entrada de temperatura

Modo de Entrada de presion Entrada de temperatura para linea de gas de lalinea de liquido
- PRES1 | PRES2 | PRES3 | PRES4 | TEMP1 | TEMP2 | TEMP3 | TEMP4 TEMP 5 TEMP 6

1 succion

1 descarga P1 P2 P1 P2 P2

2 succiones

1 descarga P1 P2 P3 P1 P2 P3 P3

3succiones| oy | py [ py S T N P4

1 descarga

2 succiones

2 descargas P1 P2 P3 P4 P1 P2 P3 P4 P2 P4

6.6 - Limites de lectura de presion y temperatura para cada entrada de sensor de

acuerdo con el modo de operacion
Latabla abajo muestra los limites de medicion de los sensores de cada entrada de sensores.

Az o Entrada de temperatura

Modo de Entrada de presion Entrada de temperatura para linea de gas de Ia linea de liquido

operacion | pres | PRES2 | PRES3 | PRES4 | TEMP1 | TEMP2 | TEMP3| TEMP4 | TEMPS TEMP 6
(si) | (psi) | (psi) | (psi) () () (©) (c) (e (¢

1 succion
1 descarga 0~200 | 0~500 -50~200 | -50~200 | -50~200 | -50~200 -50~200 | -50~200
2 succiones
1 descarga 0~200 | 0~200 | 0~500 -50~200 | -50~200 | -50~200 | -50~200 -50~200 | -50~200
3 succiones
1 descarga 0~200 | 0~200 | 0~200 | 0~500 | -50~200 | -50~200 | -50~200 | -50~200 -50~200 | -50~200
2 succiones
2 descargas 0~200 | 0~500 | 0~200 | 0~500 | -50~200 | -50~200 | -50~200 | -50~200 -50~200 -50~200

Nota: Los valores en negrita corresponden a los sensores que son utilizados por los presostatos en el modo de operacién seleccionado, pero se
pueden utilizar por termostatos internos independientes.

6.7 - Ajuste del modo de operacion

El ajuste del modo de operacién es realizado a través del menl de parametros avanzados, para mayores informaciones sobre este
procedimiento vaya hasta el item “Menu de parametros avanzados — Cédigo de acceso — Configuracion del modo de operacion” en este
manual. Al configurar el modo de operacion el PCT-3001 £¢« grabara en sumemoria interna los valores patron de todas sus funciones. De
estaforma esimprescindible que el usuario realice el ajuste del modo de operacion antes de iniciar la parametrizacion del producto.

04



7 - CONEXIONES

7.1-Sensores de presion
Los sensores de presion que deben ser utilizados asi como sus respectivas entradas son informados en la tabla abajo. La utilizacion de los
sensores de presion es obligatoria para cada presostato interno que estuviera activo.

Modo de operacion
1 succion/ i 3 i
1 descarga |1 dk ga |1 2

Entrada PRES 1| SB69-200A | SB69-200A | SB69-200A | SB69-200A

~

Entrada PRES 2 | SB69-500A | SB69-200A | SB69-200A | SB69-500A

Entrada PRES 3 SB69-500A | SB69-200A | SB69-200A

Entrada PRES 4 SB69-500A | SB69-500A

7.2 - Sensores de temperatura

Obs: Los sensores SB19 y SB59 poseen una curva de respuesta idéntica, sin embargo el sensor SB19 soporta temperaturas de -50°C hasta
105°C, ya el sensor SB59 soporta temperaturas de -50°C hasta 200°C. Se exigen cuidados para el empleo del sensor correcto de acuerdo a las
temperaturas de operacion del gas refrigerante.

7.2.1 - Sensores de temperatura de lalinea de fluido

Los sensores de temperatura que deben ser utilizados, asi como sus respectivas entradas son informadas en la tabla a continuacion. El empleo
de los sensores de temperatura de la linea de fluido es opcional. Para activar el uso de los sensores de temperatura se debe configurar, en cada
interruptor de presion interno, el modo de la alarma de temperatura como siendo activo.

Modo de operacion
1 succion/ |2 i 3 i 2 i I
1descarga |1 descarga |1 descarga |2 descargas

Entrada TEMP 1| SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59

Entrada TEMP 2| SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59

Entrada TEMP 3 SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59

Entrada TEMP 4 SB19/SB59 | SB19/SB59

7.2.2 - Sensores de temperatura del control de subenfriamiento

Los sensores de temperatura que deben ser utilizados, asi como sus respectivas entradas son informadas en la tabla a continuacion. El empleo
de los sensores de temperatura del subenfriamiento es opcional. Para activar el uso de los sensores de subenfriamiento se debe configurar, en
cadainterruptor de presion interno de descarga, el modo de control de subenfriamiento como siendo activo.

Modo de operacion
1succion |2 i 3 i 2
1descarga |1 descarga |1 descarga |2 descargas
Entrada TEMP 5| SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59 | SB19/SB59

Entrada TEMP 6 SB19/SB59

7.2.3 - Sensores de temperatura del control de termostatos

Los mismos sensores de temperatura que pueden ser empleados por los interruptores, también pueden ser utilizados por los termostatos
internos. Para activar un determinado termostato, el usuario debe seleccionar el modo de control del mismo (Enfriamiento o Calentamiento). En
latabla a seguir, es posible observar en cual entrada analégica estéa conectado un determinado termostato.

IF 1] T 2| Te 3 4 |Te 5 6)

Entrada TEMP 1 | SB19/SB59

Entrada TEMP 2 SB19/SB59

Entrada TEMP 3 SB19/SB59

Entrada TEMP 4 SB19/SB59

Entrada TEMP 5 SB19/SB59

Entrada TEMP 6 $B19/SB59
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7.3 - Salidas digitales

7.3.1 - Salidas digitales de control (Presostatos)

Las 16 salidas digitales pueden ser libremente asociadas a los presostatos internos en el momento del ajuste del modo de operacion. El
PCT-3001 s« reserva las salidas en el orden creciente de los presostatos internos (P1, P2, P3 y P4). Para el primer presostato (P1)
lassalidas son reservadas a partir de la salida OUT1, para el segundo presostato (P2) a partir de la Ultima salida del P1 y asi en adelante.

7.3.2 - Salidas de control (Termostatos)

Hasta 6 salidas digitales pueden ser utilizadas como salidas de termostatos. La configuracion de estas como termostato se hace en conjunto
con el ajuste del modo de operacion, y ellas son asignadas inmediatamente antes de las salidas de alarmas. Ej.: 2 salidas de alarmas, 1
salida de termostato; "OUT' 25y "OUT" 26 son asignadas para alarmas, "OUT' 24 alojada para termostatos.

7.3.3 - Salidas de alarma

Las 4 Ultimas salidas digitales (OUT 23, OUT 24, OUT 25 y OUT 26) pueden ser utilizadas como salidas de alarmas. La configuracion de
estas como alarma se hace junto con el ajuste del modo de operacion. en caso que sea configurado solamente 1 alarma, la salida reservada
serala ultima (OUT 26). Sifuesen configuradas 2 alarmas, seran utilizadas las 2 tltimas salidas (OUT 25y OUT 26), y asi sucesivamente.

7.4 - Saidas analdgicas de controle

Las 4 salidas analdgicas (AN 1, AN 2, AN 3 y AN 4) seran siempre utilizadas con su respectivo presostato (P1, P2, P3 y P4), de esta forma
siempre tendremos una Unica salida analdgica para cada presostato. La salida anal6gica es capaz de comandar un inversor de frecuencia
para variar la capacidad de un compresor o ventilador de modo de suministrar un control mas eficiente de la instalacion.

7.5 - Entradas digitales

Las entradas digitales pueden ser utilizadas para el comando de setpoint diurno/nocturno o para accionamiento de alarmas
externas. En este Ultimo caso el usuario podra configurar la accién que la entrada disparara asi como cuales seran los presostatos
internos alcanzados.

7.6 - Esquema de conexion

PCT-3001 st J
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6.1 - Modo de operacion con 1 succion y 1 descarga
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7.6.2 - Modo de operacion con 2 succiones y 1 descarga
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Sensor de temperatura (Opcional): PRES 1 Sensor de presion de succion 1 (SB69-200A)
TEMP 1 | - Interruptor de presion: linea de gas Succion 1
- Termostato: Termostato 1 PRES 2 Sensor de presion de succion 2 (SB69-200A)
Sensor de temperatura (Opcional): PRES 3 Sensor de presion de descarga (SB69-500A)
TEMP 2 | - Interruptor de presion: linea de gas Succion 2
- Termostato: Termostato 2 PRES4 No utiizado
Sensor de temperatura (Opcional): AN1 Inversor de frecuencia de la succion 1 (Opcional)
TEMP3 | Interruptor de presion: linea de gas Descarga
- Termostato: Termostato 3 AN 2 Inversor de frecuencia de la succion 2 (Opcional)
TEMP 4 Sensor de temperatura (Opcional): AN3 Inversor de frecuencia de la descarga (Opcional)
- Interruptor de presion: No utilizado
- Termostato: Termostato 4 AN4 No utiizado
TEMP 5 | Sensor de temperatura (Opcional): DIG 1~5 Libremente configurable entre los interruptores
- Interruptor de presion: linea de liquido de la Descarga
B emosialolenmostaios OUT 1~26 Libremente configurable entre los interruptores
TEMP 6 | Sensor de temperatura (Opcional): OUT 17~0OUT 26 | Configurable entre interruptores de presion o termostatos
- Interruptor de presion: No utilizado
- Termostato: Termostato 6 OUT 23~0UT 26 | Configurable entre interruptores, termostatos o alarmas

Sensor de temperatura (Opcional):

- Interruptor: No utilizado
- Termostato: Termostato 6

PRES 1 Sensor de presion de succion (SB69-200A)

TEMP 1| - Interruptor: linea de gas Succion

- Termostato: Termostato 1 PRES 2 Sensor de presion de descarga (SB69-500A)

Sensor de temperatura (Opcional): PRES 3 No utiizado
TEMP 2| Interruptor: linea de gas Descarga

- Termostato: Termostato 2 PRES4 No ufifzado

Sensor de temperatura (Opcional): AN 1 Inversor de frecuencia de la succién (Opcional)
TEMP 3| Interruptor: No utilizado

_ Termostato: Termostato 3 AN 2 Inversor de frequéncia da descarga (Opcional)
TEMP4 Sensor de temperatura (Opcional): AN3 No utilizado

- Interruptor: No utilizado

- Termostato: Termostato 4 AN4 No utiizado
TEMP 5| Sensor de temperatura (Opcionel): DIG 1~5 Libremente configurable entre los interruptores

- Interruptor: linea de liquido de la Descarg

B emostatolemosiatos OUT 1~26 Libremente configurable entre los interruptores
TEMP 6 | Sensor de temperatura (Opcionl): OUT 17~0OUT 26 | Configurable entre interruptores de presion o termostatos

OUT 23~0UT 26

Configurable entre interruptores, termostatos o alarmas
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Sensor de temperatura (Opcional): PRES 1 Sensor de presion de succion 1 (SB89-200A)
TEMP 1| - Interruptor de presion: linea de gas Succion 1
- Termostato: Termostato 1 PRES 2 Sensor de presion de succion 2 (SB69-200A)
Sensor de temperatura (Opcional): PRES 3 Sensor de presion de succion 3 (SB69-200A)
TEMP 2| - Interruptor de presion: linea de gas Succion 2
- Termostato: Termostato 2 PRES 4 Sensor de presion de descarga (SB69-500A)
Sensor de temperatura (Opcional): AN 1 Inversor de frecuencia de la succion 1 (Opcional)
TEMP 3| . Interruptor de presion: linea de gas Succion 3
- Termostato: Termostato 3 AN 2 Inversor de frecuencia de la succion 2 (Opcional)
TEMP 4 Sensor de temperatura (Opcionl): AN 3 Inversor de frecuencia de la succion 3 (Opcional)
- Interruptor de presion: linea de gas Descarga
~Termostato: Termostato 4 AN 4 Inversor de frecuencia de la descarga (Opcional)
| | S e (O el DIG 1~5 Libremente configurable entre los interruptores
- Interruptor de presion: linea de liquido de la Descarga
T s 5 OuT 1~26 Libremente configurable entre los interruptores
TEMP 6 | Sensor de temperatura (Opcional): OUT 17~0UT 26 | Configurable entre interruptores de presion o termostatos
- Interruptor de presion: No utilizado
- Termostato: Termostato 6 OUT 23~0UT 26 | Configurable entre interruptores, termostatos o alarmas
7.6.4 - Modo de operacion con 2 succiones y 2 descarga independientes
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Sensor de temperatura (Opcional): PRES 1 Sensor de presion de succion 1 (SB69-200A)
TEMP 1 - Interruptor de presion: linea de gas Succion 1
- Termostato: Termostato 1 PRES 2 Sensor de presion de succion 2 (SB69-200A)
Sensor de temperatura (Opcional): PRES 3 Sensor de presion de descarga 1 (SB69-500A)
TEMP 2| - Interruptor de presion: linea de gas Succion 2
PRES 4 Sensor de presion de descarga 2 (SB69-500A)

- Termostato: Termostato 2

Sensor de temperatura (Opcional): AN 1 Inversor de frecuencia de la succion 1 (Opcional)

TEMP 3] Interruptor de presion: linea de gas Descarga 1

- Termostato: Termostato 3 AN 2 Inversor de frecuencia de la succion 2 (Opcional)
TEMP 4 Sensor de temperatura (Opcionl): AN 3 Inversor de frecuencia de la descarga 1 (Opcional)

- Interruptor de presion: linea de gas Descarga 2

~Termostato: Termostato 4 AN 4 Inversor de frecuencia de la descarga 2 (Opcional)
ENEE |eeiaielsnpeatial Qucbpal} DIG 1~5 Libremente configurable entre los interruptores

- Interruptor de presion: linea de liquido de la Descarga 1

OuT 1~26 Libremente configurable entre los interruptores

- Termostato: Termostato 5

TEMP 6 | Sensor de temperatura (Opcional): OUT 17~0UT 26 | Configurable entre interruptores de presion o termostatos
- Interruptor de presion: linea de liquido de la Descarga 2

OUT 23~0UT 26 | Configurable entre interruptores, termostatos o alarmas

- Termostato: Termostato 6

8 -MENU DE PARAMETROS AVANZADOS

En el menu de pardmetros avanzados se pueden configurar los ajustes de funcionamiento de los presostatos internos asi como los ajustes de las
otras funcionalidades del controlador. Para entrar en el ment de parametros avanzados presione las teclas4+ y — por 2 segundos hasta que el
display cambie para la opcion de codigo. Para entrar en una opcion basta presionar la tecla f , para volver utilice latecla X. El ajuste de valores es
realizado por las teclas4+y —, latecla v/ confirmala operacionylatecla X cancelalamisma. Las opciones disponibles son:

1-CODIGO Cédigo de acceso

2- INTERRUPTORES Paréametros de los interruptores de presion internos

3- TERMOSTATOS Parametros de los termostatos internos
4-ENT. DIGITALES Parametros de las entradas digitales
5- ALARMAS Parametros de las salidas de alarma

6 - MANTENIMIENTO Mantenimiento de las salidas digitales

7 - CONFIGURACION Paréametros de configuracion genera

Para entrar en el ajuste de algtn parametro basta presionar la tecla \/ , sila alteracion estuviera disponible el valor de la misma comenzara atitilar.
El valor de la funcién puede ser modificado a través de las teclas 4~ y— . Para confirmar el nuevo valor presione nuevamente la tecla / , para
cancelary volver presione latecla X .

Descripcion del

Presostato al cual se parametro
refiere al parametro ™~ S1 Offset Temp
P32 + ©.8 ¢

Coédigo del Valor del Unidad del
parametro parametro parametro

Elmenu de parametros avanzados sera cerrado automaticamente caso las teclas del controlador no fueran presionadas por 15 segundos.

8.1-Codigo de acceso

En esta opcion se debe entrar con el valor “123” para que la alteracion de los pardmetros avanzados sea liberada. En esta opcion también es
posible entrar con el cddigo para alterar el modo de operacion y las unidades de medicién de presion y temperatura. Para realizar estos
procedimientos se deben seguir los pasos abajo.

_ Codigo de acceso

2- INTERRUPTORES Parametros de los interruptores de presion internos

3- TERMOSTATOS Parametros de los termostatos internos
4-ENT. DIGITALES Parametros de las entradas digitales
5-ALARMAS Parametros de las salidas de alarma

6 - MANTENIMIENTO Mantenimiento de las salidas digitales

7 CONFIGURACION Parametros de configuracion genera

8.1.1 - Configuracion del modo de operacion
Entre con el codigo ‘717" y confirme conlatecla v/ . EIPCT-3001 s« enla secuencia, solicitara los ajustes de los siguientes items:

1 -Modo de Operacion

2 - Cantidad de salidas de alarmas

3-Cantidad de salidas de termostatos

4 - Cantidad de salidas del presostato interno 1

5 - Cantidad de salidas del presostato interno 2

& - Cantidad de salidas del presostato interno 3 (solamente en el caso del modo de operacion utilizar el P3)

7 - Cantidad de salidas del presostato interno 4 (solamente en el caso del modo de operacion utilizar el P4)

2 -Unidad de medida de temperatura

2 -Unidad de medida de presion
Ajuste todos los items conforme a las necesidades del sistema de refrigeracion y vaya confirmando los valores con la tecla /. Note que
duranteestos ajustes no es posible volver con la tecla X y el ment no seré cerrado automaticamente caso ninguna tecla sea presionada.
Durante la configuracion del modo de operacion los leds de los relés seran accionados de manera a mostrar la asociacion final de los
presostatos internos con las respectivas salidas digitales. Es importante que el usuario tome nota de la configuracion final de las salidas para
que de estamanera pueda proceder con la correcta conexion de los compresores y ventiladores.
Al alterar el modo de operacion el PCT-3001 zé«e grabara en sumemoria interna los valores patron de todas las funciones. Por lo cual,
esimprescindible que el usuario realice el ajuste del modo de operacion antes de iniciar la parametrizacion del producto.
Después de ajustar el modo de operacion es necesario también, realizar el ajuste del rango de operacion de los sensores de
presion (Presiona4d mAya20 mA).

8.1.2 - Configuracion de las unidades de temperaturay presion

Entre con el codigo “231"y confirme conlateclav/ . EIPCT-3001 ¢« solicitara el ajuste de la unidad de temperatura y en la secuenciade
launidad de presion. Ajuste ambas conforme la necesidad y confirme con latecla +/. Al alterarlas unidades de medida el PCT-3001 gt
grabaré en su memoria interna los valores patron de todas las funciones de temperatura y presion. Por lo cual, es imprescindible que
elusuario realice este ajuste antes de iniciar la parametrizacion del producto.

8.2 - Parametros de los presostatos internos

Dentro de la opcion “Presostatos” se pueden configurar individualmente los pardmetros de cada presostato interno del PCT-3001 éw,
para acceder a este item del mend, presione la tecla/. En la pantalla siguiente el controlador exhibira una lista con los presostatos disponibles
para ajuste, seleccione el presostato en cuestion y presione latecla v/ para proseguir. Dentro de la configuracion de cada presostato interno, el
PCT-3001 s« proporcionara diferentes tipos de opciones, estas opciones variaran conforme la funcion del presostato (succion o
descarga).

Ejemplo: configuracién con dos succiones, dos descargas

1-CODIGO

= - T

3 - TERMOSTATOS 2.2 Descarga 1

4 - ENT. DIGITALES 2.3 Succion 2
5-ALARMAS 2.4 Descarga 2

6 - MANTENIMIENTO 2.5 Config Sensor

7 - CONFIGURACION

09

Para cambiar la configuracion de un presostato, seleccione en el ment de presostatos a través de las teclas ( 4=y — ) y pulse OK para continuar.
Dentro de la configuracion de cada presostato interno, el PCT-3001 s« proporcionara diferentes tipos de opciones, estas opciones pueden
variar de acuerdo con el tipo del presostato (succion o descarga).
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8.2.1 - Interruptores de succion
Las acciones disponibles para presostatos de succion se describen a continuacion:

1-CODIGO
—~ T - =
3 - TERMOSTATOS 2.2 Descarga 1 2.1.1 Etapas
4 - ENT. DIGITALES 2.3 Succion 2 2.1.1 Modo relés
5-ALARMAS 24 Descarga 2 2.1.1 Cap compres
6 - MANTENIMIENTO 2.5 Config Sensor 2.1.1 Parcion cap
7 - CONFIGURACION 2.1.1 Curva gas

8.2.1.1 - Parametros

Al ajustar el funcionamiento de un presostato interno el PCT-3001 4« proporciona en el display los parametros de acuerdo con el tipo
de presostato, de esta forma existiran dos tablas de parametros, una para los presostatos del tipo succion, otra para los presostatos del tipo
descarga.

PS|/°C Bar/ °F
Fun Descripcion Min. | Max. | Unid. | Padrdo | Min. | Méx.| Unid. | Padrao
P01 | Limite minimo del setpoint 0 | 500 | PsI 0 0 |344] bar 0
P02 | Limite méximo del setpoint 0 | 500 | PsSI | 200 0 |344) bar | 138
P03 | Setpoint diurno 0 | 500 | PSI 20 0 |344) bar | 14
P04 | Setpoint nocturno 0 | 500 | PSI 20 0 |344] bar | 14
P05 | Tipo de control de las salidas digitales 0 3 - 1 0 3 - 1
P06 | Histéresis de las salidas digitales 1 ] 250 | PSI 12 0.1 |17.2| bar | 08
P07 | Control de la salida analégica 0 1 - 0 0 1 - 0
P08 | Histéresis de la salida analégica 1 ]250 | PSI 12 | 01 J17.2) bar | 08
P09 | Valor minimo de la salida analégica 0 | 500 % 10,0 | 0.0 |500| % | 10,0
P10 | Potencia de la salida analdgica 0 10 HP 0 0 | 10 | HP 0
P11 | Tiempo minimo de compresor conectado 0 | 999 | seg. 0 ] 999 | seg.
P12 | Tiempo minimo de compresor desconectado 0 | 999 | seg. 0 0 | 999 | seg. 0
P13 | Tiempo entre accionamientos (compresores) 0 | 999 | seg. 0 0 999 | seg. 0
P14 | Tiempo entre desactivaciones (compresores) 0 | 999 | seg. 0 0 ] 999 | seg. 0
P15 | Tiempo entre accionamientos (unloaders) 0 | 999 | seg. 0 0 ] 999 | seg. 0
P16 | Tiempo entre desactivaciones (unloaders) 0 | 999 | seg. 0 0 | 999 | seg. 0
P17 | Tiempo minimo de salida start/stop desconectada 0 | 999 | seg. 60 0 |999|seg. | 60
P18 | Tiempo para alarma de mantenimiento 0 | 999 | x10h | 999 0 | 999 | x10h | 999
P19 | Estado de las salidas digitales al ocurrir un error en el sensor de presion | 0 | 100.0 - 0 0 1000 - 0
P20 | Estado de la salida analdgica al ocurrir el error en el sensor de presion 0 | 999 % 0 0 |99 % 0
P21 | Delay de la alarma al energizar el controlador 0 10 | seg. 0 0 | 10 | seg. 0
P22 | Modo de rearme 0 | 999 - 0 0 999 - 0
P23 | Periodo de tempo para rearmes automaticos 0 | 100 | min 0 0 | 69| min 0
P24 | Alarma de presion baja -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 | 344 bar | -0.1
P25 | Alarma de presion alta 0 | 501 | PSI | 501 | 0.0 |344]| bar | 345
P26 | Histéresis de las alarmas de presion 1 | 250 | PSI 20 1 | 250 | bar | 14
P27 | Modo del sensor de 0 1 - 0 0 |221] - 59
P28 | Alarma de baja -50.1] 200 °C | desc. | 59 | 392 | °F | desc.
P29 | Histéresis de la alarma de temperatura 0.1 0 °C 5.0 1 9 | °F 9
P30 | Tiempo para recoleccion de liquido 0 |99 | seg. | 10 0 |999|seg. | 10
P31 | Limite inferior de la zona muerta 0 | 500 °C 0 0 |344] °F 0
P32 | Limite superior de la zona muerta 0 |50 | °C 0 0 |344] °F 0
P33 p alta de superc i -50.01200.1 | °C | 200.1 | -58 | 393 | °F 393
P34 baja de sup i -50.11200.0 | °C | -50.1 | 59 | 392| °F | -59
P35 critica de sup I -50.11200.0 | °C | -50.1 | 59 | 392| °F | -59

P01 - Limite minimo del setpoint ) . ..
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen presiones exageradamente bajas del setpoint diurno y nocturno.

P02 - Limite maximo del setpoint . o
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen presiones exageradamente altas del setpoint diurno y nocturno.

P03 - Setpoint diurno
Presién de control cuando el controlador esté en el modo diurno.

P04 - Setpoint noturno .
Presion de control cuando el controlador esté en el modo nocturno

P05 - Tipo de control de las salidas diqitales
Funcién que selecciona el tipo de control de los compresores:

1

Descenida - Control desconectado

Linear - Accionamientolineal

Rotacion -Accionamiento por tiempo (rotacion)
Caracidad - Accionamiento por capacidades

P06 - Histéresis de las salidas digitales

Es el valor de presion relativo que define la banda de presidn dentro de la cual los compresores deben ser accionados. Los puntos en los
cuales cada compresor sera accionado dependen de la cantidad de salidas y el tipo de control digital. El valor minimo de la histéresis es el
numero de salidas digitales configuradas para control de presion.

P07- Control de la salida analégica

Funcién que selecciona el método de control de la salida analégica
Descenida - Control desconectado
Ascenido - Control conectado

P08 - Histéresis de lasalida analogica . ) - )
Es el valor de presion relativo que define la banda de presion dentro de la cual la salida analégica modulara su valor.

P09-Valor minimo de la salida analogica

Es el valor minimo que la salida analégica poseera cuando esta esté accionada. Este valor sirve para limitar la velocidad minima de rotacion
del compresor. Este pardmetro también ajusta el valor que mantendré al compresor funcionando cuando el PCT-3001 g« este
recogiendo el liquido, caso esta funcion esté configurada.

P10-Potenciade lasalidaanalégica . .
Esla potencia en HP del compresor que esta operando a través del inversor de frecuencia.

P11 - Tiempo minimo de compresor conectado

Es el tiempo minimo en que el compresor permanecera conectado, o sea, espacio de tiempo entre el Gltimo arranque y la préxima
parada.Sirve para evitar picos de alta tension en la red eléctrica. Esta funcion solamente esté presente en las salidas de control digital
configuradas como compresor.

P12-Tiempo minimo de compresor desconectado . ) - -
Es el tiempo minimo en que el compresor permanecera desconectado, o sea, el espacio de tiempo entre a ltima parada y el préximo
arranque.

P13- Tiempo entre accionamientos (compresores)

Este tiempo garante que no ocurriran accionamientos simultaneos de compresores, evitando sobrecarga en la red de alimentacion. Esta
funcién se aplica en las salidas digitales de control configuradas como “compresor”, y este tiempo empieza a contar desde del
accionamiento de una etapa de control sea “compresor”, sea “unloader”.

P14-Tiempo entre desactivaciones (compresores)

Este tiempo garante que no ocurriran desactivaciones simultdneas de compresores, evitando alteraciones eléctricas en la red de
alimentacion. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como “compresor”, y este tiempo empieza a contar
desde de la desactivacion de una etapa de control sea “compresor”, sea “unloader”.

P15- Tiempo entre accionamientos (unloaders)

Este tiempo garante que no ocurriran accionamientos simultaneos de compresores, evitando sobrecarga en la red de alimentacion. Esta
funcién se aplica en las salidas digitales de control configuradas como “unloaders”, y este tiempo empieza a contar desde del accionamiento
de una etapa de control sea “compresor”, sea “unloader”.

P16 - Tiempo entre desactivaciones (unloaders

Este tiempo garante que no ocurriran desactivaciones simultaneas de compresores, evitando alteraciones eléctricas en la red de
alimentacion. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como “unloaders”, y este tiempo empieza a contar desde
deladesactivacion de unaetapa de control sea “compresor”, sea “unloader”.

P17 - Tiempo minimo de salida start/stop desconectada ) ) . )
Es el tiempo minimo en que la salida start/stop permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre a Ultima parada y el préximo
arranque.

P18 - Tiempo para alarma de mantenimiento . ) . o
Tiempo en decenas de horas que los compresores pueden permanecer en funcionamiento sin mantenimiento.

P19 -Estado de las salidas digitales al ocurrir un error en el sensor de presion
Configura el estado de los compresores cuando ocurre un error en el sensor de presion:
@ - Todos los compresores desconectados;
1 - Todos los compresores conectados;
2 - Mantiene el estado de los compresores en el momento que ocurrid el error.

P20 - Estado de lasalida analégicaal ocurrir el error en el sensor de presion .
Configura el porcentual que sera mantenido en la salida analégica en el caso de ocurrir error en el sensor de presion

P21-Delay de laalarmaal energizar el controlador . ) )
Tiempo que el controlador aguarda después de la inicializacion para accionar las alarmas y la salida de la alarma (caso este activa).

P22-Modo de rearme
Configura el método de rearme del controlador cuando ocurran fallas/alarmas
@@ - Solamente rearme manual
@1 - 1 rearme automatico
@2 - 2 rearmes automaticos
@3 - 3rearmes automaticos
@4 -4 rearmes automaticos
@5 - 5 rearmes automaticos
@& - 6 rearmes automaticos
@7 -7 rearmes automaticos
@3 - 8 rearmes automaticos
@9 -9 rearmes automaticos
18 - Siempre rearmes automaticos
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P23 - Periodo de tiempo pararearmes automaticos

Esta funcion permite ajustar el periodo de tiempo que seran permitidos los rearmes automaticos configurados. Caso todos los rearmes
automaticos ya hayan sido efectuados dentro del tiempo configurado en esta funcion y ocurra una nueva falla, el controlador solamente
aceptara el préximo rearme como siendo manual.

P24 -Alarmade bajapresion o . ) ) .
Es el valor de presion de referencia para actuar la sefializacion de presion abajo del punto deseado. Al ocurrir esta alarma, todas las salidas del
interruptor de succion seran desactivadas, ignorandose el tiempo especificado en P14/P16 - Tiempo entre desactivaciones.

P25-Alarmadealtapresion o L . ,
Es el valor de presion de referencia para actuar la sefializacion de presion arriba del punto deseado. Al ocurrir esta alarma, todas las salidas del
interruptor de succion seran desactivadas, respetandose el tiempo especificado en P13/P15 - Tiempo entre accionamientos.

P26 - Histéresis de las alarmas de presion
Es ladiferencia de presion para salir de la situacion de alarma.

P27 -Modo del sensor de temperatura . . ,
Indica si el sensor de temperatura de linea de gas esta activo o no. Las funciones de alarma de temperatura y control de sobrecalientamento
solamente estaran disponibles si esto sensor estuviera activo.

De=cenido - Sensor de temperatura de lalinea de gas desconectado
R=cenida - Sensor de temperatura de la linea de gas conectado

P28 - Alarma de temperatura baja . . . .
Es el valor de referencia para actuar la sefial de temperatura abajo del punto deseado.Al ocurrir esta alarma todas las salidas del controlador de
succion seran desactivadas.

P29 -Histéresis de laalarmadetemperatura
Es ladiferencia de temperatura para salir de la situacion de alarma.

P30 - Tiempo para recoleccion de liquido

Caso exista una salida de proteccion de liquido el dltimo compresor permanecerd activo por este tiempo cuando el presostato alcance el
setpoint. Esta funcién permite que un compresor mantenga el fluido refrigerante cuando la salida de proteccién de liquido sea accionada,
permitiendo de esta forma la recoleccion del gas.

P31- Limite inferior de lazonamuerta

P32- Limite superior de lazona muerta

En caso de que el modo de operacion sea configurado como linear o rotativo, y si la salda analdgica esta desactivada, una region de zona
muerta puede ser habilitada. Sila presion esta dentro de la franja limitada por los valores configurados en las funciones P31y P32, el nimero de
etapas (salidas digitales) que estan activas permanecera sin alteracion, aun habiendo oscilaciones en la presion del sistema. Una descripcion
detallada del funcionamiento de la zona muerta, consta en el capitulo 9.1.1 - Tipos de control solamente por salidas digitales.

P33 - Temperatura alta de supercalentamiento ) - .
Porencima de esta temperatura, se disparara la alarma de bajo rendimiento de succion.

P34- Temperatura baja de supercalentamiento
Por debajo de esta temperatura la salida de proteccion del liquido (caso exista) se activara.

P35-Temperatura critica de supercalentamiento . : y o . o
Por debajo de esta temperatura todas las salidas de succion se desactiva y la salida de proteccion del liquido (caso exista) se activara.

8.2.1.2- Etapas
Las opciones de ajuste para cada salida digital del interruptor de presion interno de succion son:
Desactivado - Salida digital desactivada (vacio)
comeresor - Salida digital para accionamiento del compresor
Unloader - Salida digital para accionamiento de valvula de capacidad de un compresor. Este tipo de salida debe estar por obligacion tras una
salida tipo “Compresor” u otra salida tipo “Unloader”.
recol i - Salida digital para accionamiento de valvula de recoleccion de liquido.
start-Stor - Salida de partida/parada del inversor de frecuencia.

8.2.1.3-Modo de los relés
Permite ajustar si el relé de la salida digital actuara en el modo normalmente abierto (NA) o normalmente cerrado (NC).

8.2.1.4 - Capacidades de los compresores
Permite ajustar la potencia total en (HP) de cada compresor.

8.2.1.5 -Porciones de las capacidades
Permite ajustar la porcion de cada valvula de capacidad (Unloader) dentro de la potencia total del compresor.

8.2.1.6 -Curvadel gas

Permite ajustar la curva de gas saturado utilizado en el grupo de interruptores. Es a través de esta curva y de la presion de succion medida,
que el PCT-3001 s« calculara la temperatura del gas saturado. La temperatura de calentamiento excesivo se obtiene a partir de la
diferencia entre la temperatura de gas saturado y la temperatura del gas (medida por el sensor de temperatura de la linea de gas).

PS|/°C Bar / °F
Fun Descripcion Min. | Méax. | Unid. | Padrén| Min. | Max.| Unid. | Padrén
C01 | Punto de presion 1 de la curva trazada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 | 344 Bar | -0.1
C02 | Punto de temperatura 1 de la curva trazada -50.1] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392| °F | -58
C03 | Punto de presion 2 de la curva trazada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 | 344 Bar | -0.1
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C04 | Punto de temperatura 2 de la curva trazada 501} 200 | °C | -50.1 | -58 }392 | °F | -58
C05_| Punto de presion 3 de la curva trazada -1 ] 500 | PSI -1 01344 Bar | -01
C06 | Punto de temperatura 3 de la curva trazada 5010200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C07_|] Punto de presion 4 de la curva trazada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 344 Bar | -01
C08 | Punto de temperatura 4 de la curva trazada 5010200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C09 ] Punto de presion 5 de la curva trazada -1 ] 500 | PSI -1 0.1 344 Bar | -0.1
C10 | Punto de temperatura 5 de la curva trazada -50.1] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C11_| Punto de presion 6 de la curva trazada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 |34.4 | Bar | -0.1
C12 | Punto de temperatura 6 de la curva trazada -501]200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C13 | Punto de presion 7 de la curva trazada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 |34.4 | Bar | -0.1
C14 | Punto de temperatura 7 de la curva trazada -501] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C15 ] Punto de presion 8 de la curva trazada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1|344 ] Bar | -01
C16 | Punto de temperatura 8 de la curva trazada -50.1] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C17_| Punto de presion 9 de la curva trazada -1 | 500 | PsI -1 -0.1 |344] Bar | 0.1
C18 | Punto de temperatura 9 de la curva trazada 5011200 | °C | -50.1 | -58 }392) °F | -58
C19 | Punto de presion 10 de la curva trazada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 |344 | Bar | -0.1
€20 | Punto de temperatura 10 de la curva trazada -501] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58

Con la lectura de la presion en la succion, el controlador calcula la temperatura de gas saturado basado en la curva del gas utilizado en el
sistema.En los parametros de succion se puede ajustar los valores de “Temperatura alta de calentamiento excesivo”, “Temperatura baja de
calentamiento excesivo”y “Temperatura critica de calentamiento excesivo” para alarmar el sistema en el caso de bajo rendimiento y proteccion
de los compresores.

La curva de gas puede ser ajustada introduciendo hasta 10 puntos. Cada punto es compuesto por un valor de presion y otro de temperatura, por
ejemplo: los parametros C01y C02 mapean el primer punto de la curva, C03 y C04 mapean el segundo punto y asi sucesivamente. Al ajustar un
parametro con su valor minimo, el punto relativo a ese parametro sera desactivado.

8.2.2- Interruptores de descarga
Las opciones disponibles para interruptores de descarga se describen a continuacion.

1-CODIGO
2.1 Succion 1
4 - ENT. DIGITALES 2.3 Succién 2 2.1.1 Etapas
5 - ALARMAS 24 Descarga 2 2.1.1 Modo relés
6 - MANTENIMIENTO 2.5 Config Sensor 2.1.1 Cap compres
7 - CONFIGURACION 2.1.1 Parcién cap
2.1.1 Curva gas

8.2.2.1- Parametros
Al ajustar el funcionamiento de un presostato interno el PCT-3001 £« disponibiliza en el display los parametros de acuerdo con el tipo del
presostato. En la tabla siguiente se describen los parametros y los rangos de ajuste para los presostatos de descarga.

PS|/°C Bar/ °F
Fun Descripcion Min. | Max. | Unid. | Padron | Min. | Max.| Unid. | Padron
P01 | Limite minimo del setpoint 0 | 500 | PsI 0 0 |344) bar 0
P02 | Limite méaximo del setpoint 0 | 500 | PSI | 500 0 |344] bar | 344
P03_|Setpoint diumo 0 | 500 | PSI | 200 | 0 |344]| bar | 138
P04 | Setpoint nocturno 0 | 500 | PSI | 200 0 |344) bar | 13.8
P05 | Tipo de control de las salidas digitales 0 3 - 1 0 3 - 1
P06 | Histéresis de las salidas digitales 1 250 | PSI 50 01 |17.2| bar | 34
P07 | Control de la salida analégica 0 1 - 0 0 1 - 0
P08 | Histéresis de la salida analdgica 1 250 | PSI 50 01 |17.2| bar | 34
P09 | Valor minimo de la salida analégica 0 | 500 % 10,0 0 |500] % 10,0
P10 |Potencia de la salida analégica 0 10 HP 0 0 | 10 | HP 0
P11 | Tiempo minimo de ventilador conectado 0 | 999 | seg. 0 0 J999|seq. | O
P12 | Tiempo minimo de ventilador desconectado 0 60 | seg. 0 0 | 60 | seg. 0
P13 | Tiempo entre accionamientos (ventilador) 0 | 60 | seg. 0 0 | 60 |seg. | O
P14 | Tiempo entre desactivaciones (ventilador) 0 | 999 | seg. 0 0 |99 |seq. | O
P15 | Tiempo entre accionamientos (ventilador auxiliar) 0 | 60 | seg. 0 0 | 60 |seg. | O
P16 | Tiempo entre desactivaciones (ventilador auxiliar) 0 | 999 | seg. 0 0 |99 |seq. | O
P17 | Tiempo minimo de salida start/stop desconectada 0 | 999 | seg. | 60 0 999 |seg. | 60
P18 | Tiempo para alarma de mantenimiento 0 | 999 | x10h | 999 0 ] 999 | x10h | 999
P19 | Estado de las salidas digitales al ocurrir un error en el sensor de presion| 0 2 - 0 0 2 - 0
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P20 |Estado de la salida analdgica al ocurrir el error en el sensor de presion 0 1000 % 0 0 |1000] % 0
P21 |Delay de la alarma al energizar el controlador 0 | 999 | seg. 0 0 999 |seg. | O
P22 |Modo de rearme 0 10 - 0 0|10 - 0
P23 |Periodo de tiempo para rearmes automaticos 0 |99 | min 0 0 |99 | mn| O
P24 |Alarma de presion baja -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 1344 bar |-0.1
P25 |Alarma de presion alta 0 | 501 | PSI| 501 0 |345| bar | 345
P26 |Histéresis de las alarmas de presion 1 250 | PSI 10 01 |17.2| bar | 0.7
P27 |Modo de operacion del sensor de temperatura 0 1 - 0 0 1 = 0
P28 |Alarma de alta temperatura -50.0| 200 | °C | 150.0 | -568 | 392 | °F | 302
P29 |Histéresis de la alarma de temperatura 01 | 50 °C 50 1 9 °F 9
P30 |Modo del sistema breeze 0 1 - 0 0 1 - 0
P31 |Setpoint del sistema breeze -50.0 | 200 | PSI -50 | -58 | 392 | bar | -58
P32 |Histéresis del sistema breeze 1 50 | PSI 50 | 01|34 | Bar |34
P33 |Modo de control de la temperatura de subenfriamiento 0 B - 0 0 3 - 0
P34 |Setpoint de control de la temperatura de subenfriamiento -50.0 | 200 °C 105 | -58 | 392 | °F | 221
P35 |Histéresis de control de la temperatura de subenfriamiento1 01 | 50 °C 5.0 1 9 IF 9
P36 |Histéresis de control de la temperatura de subenfriamiento 2 01| 50 °C 50 1 9 °F 9

P01 - Limite minimo del setpoint
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen presiones exageradamente bajas del setpoint diurno y nocturno.

P02 - Limite maximo del setpoint
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por error, se regulen presiones exageradamente altas del setpoint diurno y nocturno.

P03 - Setpoint diurno
Presion de control cuando el controlador esté en el modo diurno.

P04 - Setpoint nocturno
Presion de control cuando el controlador esté en el modo nocturno.

P05-Tipo de control de las salidas digitales

Funcién que selecciona el tipo de control de los ventiladores.
Descenida - Control desconectado
Linear - Accionamientolineal
Raot.acion - Accionamiento por tiempo (rotacion)
Caracidad - Accionamiento por capacidades

P06 - Histéresis de las salidas digitales

Es el valor de presion relativo que define la banda de presion dentro de la cual los ventiladores deben ser accionados. Los puntos en los
cuales cada ventilador seré accionado dependen de la cantidad de salidas y el tipo de control digital. El valor minimo de la histéresis es el
numero de salidas digitales configuradas para el presostato en cuestion.

P07 - Control de la salidaanalégica

Funcién que selecciona el método de control de la salida analdgica.
Descenida - Control desconectado
Rscenida - Control conectado

P08 - Histéresis de la salida analégica
Es el valor de presion relativo que define la banda de presion dentro de la cual la salida analdgica modulara su valor.

P09 - Valor minimo de la salida analégica
Es el valor minimo que la salida analégica poseera cuando esta esté accionada. Este valor sirve para limitar la velocidad minima de rotacion
del ventilador.

P10-Potencia de la salida analégica
Es la potencia en HP del ventilador que esté operando a través del inversor de frecuencia.

P11-Tiempo minimo de ventilador conectado

Es el tiempo minimo en que el ventilador permanecera conectado, o sea, el espacio de tiempo entre el tltimo arranque y la préxima parada.
Sirve para evitar picos de alta tension en la red eléctrica. Esta funcidn solamente esta presente en las salidas de control digital configuradas
como ventilador.

P12 - Tiempo minimo de ventilador desconectado
Es el tiempo minimo en que el ventilador permanecera desconectado, o sea, el espacio de tiempo entre la Ultima parada y el préximo
arranque. Esta funcién solamente esté presente en las salidas de control digital configuradas como ventilador.

P13-Tiempo entre accionamientos (ventilador)

Este tiempo asegura que no ocurriran accionamientos simultaneos de las etapas de descarga, evitando sobrecarga en la red de
alimentacion y oscilaciones excesivas en la presién de control. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como
“ventilador”, y este tiempo empieza a contar desde del accionamiento de una etapa de control sea “ventilador”, sea “ventilador auxiliar”.

P14 -Tiempo entre desactivaciones (ventilador)

Este tiempo asegura que no ocurriran desactivaciones simultdneos de las etapas de descarga, evitando sobretensiones en la red de
alimentacion y oscilaciones excesivas en la presion de control. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como
“ventilador” y este tiempo empieza a contar desde de la desactivacion de una etapa de control sea “ventilador”, sea “ventilador auxiliar”.
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P15 - Tiempo entre accionamientos (ventilador auxiliar)

Este tiempo asegura que no ocurriran accionamientos simultaneos de las etapas de descarga, evitando sobrecarga en la red de
alimentacion y oscilaciones excesivas en la presion de control. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como
“ventilador auxiliar”, y este tiempo empieza a contar desde del accionamiento de una etapa de control sea “ventilador”, sea “ventilador
auxiliar”.

P16 - Tiempo entre desactivaciones (ventilador auxiliar]

Este tiempo asegura que no ocurrirdn desactivaciones simultdneos de las etapas de descarga, evitando sobretensiones en la red de
alimentacion y oscilaciones excesivas en la presion de control. Esta funcion se aplica en las salidas digitales de control configuradas como
“ventilador auxiliar”, y este tiempo empieza a contar desde de la desactivacion de una etapa de control sea “ventilador”, sea “ventilador
auxiliar”.

P17 - Tiempo minimo de salida start/stop desconectada o . »
Es el tiempo minimo en que la salida start/stop permanecera desconectada, o sea, el espacio de tiempo entre a tltima parada y el proximo
arranque.

P18 - Tiempo para alarma de mantenimiento . . . o
Tiempo en decenas de horas que los ventiladores de la descarga pueden permanecer en funcionamiento sin mantenimiento.

P19 -Estado de las salidas digitales al ocurrir un error en el sensor de presion
Configura el estado de las salidas digitales al ocurrir un error en el sensor de presion:
@ - Todos los ventiladores desconectados;
1 - Todos los ventiladores conectados;
2 -Mantiene el estado de los ventiladores en el momento que ocurri el error.

P20 - Estado de la salidaanaldgicaal ocurrir un error en el sensor de presion .
Configura el porcentaje que serd mantenido en la salida analogica en el caso de ocurrir un error en el sensor de presion.

P21-Delay de alarmaal energizar el controlador . , o
Tiempo que el controlador aguarda después de lainiciacion para accionar las alarmas y la salida de alarma (caso esté activa).

P22-Modo de rearme
Configura el método de rearme del controlador cuando ocurran fallas/alarmas:

@i - Solamente rearme manual

@1 - 1 rearme automético

@2 - 2 rearmes automaticos

@3 - 3rearmes automaticos

@4 -4 rearmes automaticos

@5 - 5rearmes automaticos

@ - 6 rearmes automaticos

@7 - 7 rearmes automaticos

@3 - 8 rearmes automaticos

@3 -9 rearmes automaticos

1@ - Siempre rearmes automaticos
P23 - Periodo de tiempo para rearmes automaticos - )
Esta funcion permite ajustar el periodo de tiempo que seran permitidos los rearmes automaticos configurados. Caso todos los rearmes
automaticos ya hayan sido efectuados dentro del tiempo configurado en esta funcion y ocurra una nueva falla, el controlador solamente
aceptara el proximo rearme como siendo manual.

P24 - Alarme de presséo baixa o . ) ) .
Es el valor de presion de referencia para actuar la sefalizacion de presion abajo del punto deseado. Al ocurrir esta alarma, todas las salidas

delinterruptor de descarga seran desactivadas, siendo respetado el tiempo especificado en P14/P16 - Tiempo entre desactivaciones.

P25-Alarmadealtapresion L L ) ,
Es el valor de presion de referencia para actuar la sefializacion de presion arriba del punto deseado. Al ocurrir esta alarma, todas las salidas

delinterruptor de descarga seran activadas siendo respetado el tiempo especificado en P13/P15 - Tiempo entre accionamientos y todas las
salidas del interruptor de succion del mismo grupo son desactivadas, ignorandose el tiempo especificado en P14/P16 - Tiempo entre
desactivaciones. En el caso que haya alarma de alta presion de descarga y en la succion, las etapas de succion son desactivadas; o sea, la
alarma de alta presion en la descarga posee mas prioridad que la alarma de alta presion en la succion.

P26 - Histéresis de las alarmas de presion
Esla diferencia de presion para salir de la situacion de alarma.

P27 -Modo del sensor de temperatura _ . )
Indica si el sensor de temperatura de linea de gas esta activo o no. Las funciones de alarma de temperatura y control de sobrecalientamento
solamente estaran disponibles si esto sensor estuviera activo,

De=cenido - Sensor de temperatura de la linea de gas desconectado

R=cenido - Sensorde temperatura de lalinea de gas conectado

P28 - Alarma de altatemperatura . . ) .

Es el valor de referencia para actuar la sefializacion de temperatura arriba del punto deseado. Al ocurrir esta alarma todas las salidas del
interruptor de descarga se activaran y todas las salidas del interruptor de succién del mismo grupo son desactivadas. Los tiempos
especificados en P13/P15 - Tiempo entre accionamientos y P14/P16 - Tiempo entre desactivaciones son respetados en esta condicién de
alarma.

P29 -Histéresis de laalarmade temperatura
Esladiferencia de temperatura para salir de la situacion de alarma.

P30 - Modo del sistema breeze

Configura el funcionamiento del sistema breeze.
Descenida - Control del sistema breeze desconectado
R=cenida - Control del sistema breeze conectado

P31 - Setpoint del sistema breeze , o .
Cuando la presion esté arriba de este valor la salida breeze sera accionada, caso esta exista.

P32-Histéresis del sistema breeze '
Diferencia de presion para desconectar la salida breeze. 16



P33 -Modo de control de la temperatura de subenfriamiento o

Configura el modo de funcionamiento de las salidas de control de la temperatura de subenfriamiento.

0-Desactivado: Desactiva el control de la temperatura de subenfriamiento. o )

1- Somente 1 saida: La salida subenfr. 1 es accionada cuando la temperatura de subenfriamiento alcanza el valor configurado para el

"Setpoint del control de la temperatura de subenfriamiento” + "Diferencial 1 del control de la temperatura de subenfriamiento" y desacoplado

alvolver al valor ajustado en "Setpoint del control de la temperatura de subenfriamiento”. . )
2- 2 salidas independientes: Acciona la salida sukenir. 1 cuando la temperatura de subenfriamiento alcanza el valor del "Setpoint del

control de la temperatura de subenfriamiento" + "Diferencial 1 del control de la temperatura de subenfriamiento”, cuando se alcanza el valor
del "Setpoint del control de la temperatura de subenfriamiento" + "Diferencial 2 del control de la temperatura de subenfriamiento" se acciona
lasalidasubentr. = permaneciendoaccionadalasalida subenfr. 1.Cuando latemperatura baja a menos que del "Setpoint del control de
la temperatura de subenfriamiento” + "Diferencial 1 del control de la temperatura de subenfriamiento” la salida subensr. z es desactivada,
permaneciendo accionada la salida sukentr. 1 hasta que la temperatura de subenfriamiento quede abajo del "Setpoint del control de la

temperatura de subenfriamiento”. . ) - )
3-2salidas intercaladas: Acciona la salidasubentr. 1 cuando latemperatura del sensor de lalinea de liquido alcanza el valor del "Setpoint

del control de la temperatura de subenfriamiento” + "Histéresis 1 del control de la temperatura de subenfriamiento". Al alcanzar el valor del
"Setpoint del control de la temperatura de subenfriamiento” + "Histéresis 1 del control de la temperatura de subenfriamiento" es accionada la
salida subenfr. zylasalidasubensr. 1 esdesactivada, cuando la temperatura de subenfriamiento vuelva abajo del "Setpoint del control
de la temperatura de subenfriamiento” + "Histéresis 1 del control de la temperatura de subenfriamiento" la salida subenfr. 2 desactivayla
salida subenfr. 1 vuelve a ser accionada. Las dos salidas solo estaran desactivadas cuando la temperatura esté por debajo del valor
ajustado en el "Setpoint del control de la temperatura de subenfriamiento”.

P34 - Setpoint de control de latemperatura de subenfriamiento o
Es el valor de referencia para desactivar las salidas de control de la temperatura de subenfriamiento

P35- Histéresis de control de latemperatura de subenfriamiento 1 o
Esladiferencia de temperatura para activar la primer salida de control del subenfriamiento.

P36 - Histéresis de control de la temperatura de subenfriamiento 2
Es la diferencia de temperatura para activar la segunda salida de control del subenfriamiento, si existiese.
8.2.2.2-Etapas
Las opciones de ajuste para cada salida digital del interruptor de presion interno de descarga son:
Desactivade - Salida digital desactivada (vacio)
ventilador - Salida digital para accionamiento del ventilador
vent. aux - Salida digital para accionamiento del ventilador auxiliar. Este tipo de salida debe estar por obligacion tras una salida tipo “Ventilador”
uotrasalida tipo “Ventaux.”.
subre=f 1- Setpoint 1 de control de la temperatura de subenfriamiento
subre=f 2- Salida 2 del control de latemperatura de subenfriamiento, debe de estar por obligacion tras la salida 1.
Ereeze - Salida de control del sistema breeze.
start-Stor - Salidade partida/parada delinversor de frecuencia.

8.2.2.3 - Modo de los relés
Permite ajustar si el relé de la salida digital actuara en el modo normalmente abierto (NA) o normalmente cerrado (NC).

8.2.2.4 - Capacidades de los compresores
Permite ajustar la potencia total en (HP) de cada ventilador.

8.2.2.5 - Porciones de las capacidades
Permite ajustar la porcion de cada salida auxiliar de ventilacion (Vent aux) dentro de la potencia total del ventilador.

8.2.2.6 - Curva del gas

Permite ajustar la curva de gas saturado utilizado en el grupo de interruptores. Es a través de esta curva y de la presion de succion medida, que
el PCT-3001 gt calculara la temperatura del liquido saturado. La temperatura de subenfriamiento se obtiene a partir de la diferencia entre
latemperatura de liquido saturado y la temperatura de la linea de liquida (medida por el sensor de temperatura de lalinea de gas).

PSI/°C Bar/ °F
Fun Descripcién Min. | Méx. | Unid. | Padrén | Min. | Max.| Unid. | Padrén
C01 | Punto de presion 1 de la curva mapeada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 1344 Bar | -0.1
C02 | Punto de temperatura 1 de la curva mapeada -50.1] 200 °C | -50.1 | 58 | 392 | °F | -58
C03 | Punto de presion 2 de la curva mapeada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 1344 Bar | -0.1
C04 | Punto de temperatura 2 de la curva mapeada 5011 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C05 | Punto de presion 3 de la curva mapeada -1 ] 500 | PSI -1 0.1 344 Bar | -0.1
C06 | Punto de temperatura 3 de la curva mapeada 55011 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C07 | Punto de presion 4 de la curva mapeada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 1344 Bar | -0.1
C08 | Punto de temperatura 4 de la curva mapeada -50.1] 200 °C | -50.1 | -58 | 392| °F | -58
C09 | Punto de presién 5 de la curva mapeada -11 500 | PSI -1 -0.1 |344| Bar | -0.1
C10 | Punto de temperatura 5 de la curva mapeada -50.1] 200 °C | -50.1 | 58 | 392 | °F | -58
C11 | Punto de presion 6 de la curva mapeada -1 | 500 | PSI -1 -0.1 | 344 Bar | -0.1
C12 | Punto de temperatura 6 de la curva mapeada 5011200 | °C | -50.1 | -58 | 392 °F | -58
C13 | Punto de presion 7 de la curva mapeada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 1344 Bar | -01
C14 | Punto de temperatura 7 de la curva mapeada -50.1] 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C15 | Punto de presion 8 de la curva mapeada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1 | 344 Bar | -0.1
C16 | Punto de temperatura 8 de la curva mapeada -50.1] 200 °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C17 | Punto de presién 9 de la curva mapeada -1 | 500 | PSI -1 -0.1|344| Bar | -0.1
C18 | Punto de temperatura 9 de la curva mapeada -50.11 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
C19 | Punto de presion 10 de la curva mapeada -1 ] 500 | PSI -1 -0.1]344] Bar | -0.1
C20 | Punto de temperatura 10 de la curva mapeada -50.11 200 | °C | -50.1 | -58 | 392 | °F | -58
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Con la lectura de la presion en la succion, el controlador calcula la temperatura de gas saturado basado en la curva del gas utilizado en el
sistema. En los parametros de succion se puede ajustar los valores de “Temperatura alta de calentamiento excesivo”, “Temperatura baja de
calentamiento excesivo” y “Temperatura critica de calentamiento excesivo” para alarmar el sistema en el caso de bajo rendimiento y proteccion
delos compresores.

La curva de gas puede ser ajustada introduciendo hasta 10 puntos. Cada punto es compuesto por un valor de presion y otro de temperatura, por
ejemplo: los parametros C01y C02 mapean el primer punto de la curva, C03 y C04 mapean el segundo punto y asi sucesivamente. Al ajustar un
parametro con su valor minimo, el punto relativo a ese parametro sera desactivado.

8.2.3 - Configuraciones de los sensores de presion

1-CODIGO
3 - TERMOSTATOS 2.2 Descarga 1
4 - ENT. DIGITALES 2.3 Succion 2
5- ALARMAS 2.4 Descarga 2

—— > _

7 - CONFIGURACION

En este menu se permite configurar los parametros referentes a los sensores de presion utilizados

PSII°C Bar/°F
Nr Descripcion Unid | Min Max | Padrén | Unid | Min Max | Padrén
OP1 Limite inferior de presion del sensor 1 (Presion 4 mA) PSI 0 500 0 bar 0 344 0
OP2 Limite superior de presion del sensor 1 (Presion 20 mA) PSI 0 500 500 bar 0 344 344
OP3 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de presion 1 PSI -5 5 0 bar -0.3 0.3 0
OP4 Limite inferior de presion del sensor 2 (Presion 4 mA) PSI 0 500 0 bar 0 344 0
OP5 Limite superior de presion del sensor 2 (Presion 20 mA) PSI 0 500 500 bar 0 344 344
OP6 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de presion 2 PSI -5 5 0 bar 0.3 0.3 0
OP7 Limite inferior de presion del sensor 3 (Presion 4 mA) PsI 0 500 0 bar 0 344 0
OP8 Limite superior de presion del sensor 3 (Presion 20 mA) PSI 0 500 500 bar 0 34.4 34.4
OoP9 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de presion 3 PSI -5 5 0 bar -0.3 0.3 0
OP10 Limite inferior de presion del sensor 4 (Presion 4 mA) PSI 0 500 0 bar 0 344 0
OP 11 Limite superior de presion del sensor 4 (Presion 20 mA) PSI 0 500 500 bar 0 344 344
OP 12 | Ajuste de desvio (Offset) del sensor de presion 4 PSI -5 5 0 bar -0.3 0.3 0

OPO01 - Limite inferior de presion del sensor 1 (Presion a 4 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 1 cuando este presenta en su salida una corriente de 4mA.

OP02 - Limite superior de presion del sensor 1 (Presion a 20 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 1 cuando este presenta en su salida una corriente de 20mA.

OPO03 - Offset de presion del sensor 1 de la linea de gas
Permite compensar desvios en la lectura de la presion del interruptor 1.

OP04 - Limite inferior de presion del sensor 2 (Presion a 4 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 2 cuando este presenta en su salida una corriente de 4mA.

OP05 - Limite superior de presion del sensor 2 (Presion a 20 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 2 cuando este presenta en su salida una corriente de 20mA.

OP06 - Offset de presion del sensor 2 de la linea de gas
Permite compensar desvios en la lectura de la presion del interruptor 2.
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OP07 - Limite inferior de presion del sensor 3 (Presion a 4 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 3 cuando este presenta en su salida una corriente de 4mA.

OPO08 - Limite superior de presion del sensor 3 (Presion a 20 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 3 cuando este presenta en su salida una corriente de 20mA.

OP09 - Offset de presion del sensor 3 de la linea de gas
Permite compensar desvios en la lectura de la presion del interruptor 3.

OP10 - Limite inferior de presion del sensor 4 (Presion a 4 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 4 cuando este presenta en su salida una corriente de 4mA.

OP11 - Limite superior de presion del sensor 4 (Presion a 20 mA)
Presion aplicada en el sensor de presion 4 cuando este presenta en su salida una corriente de 20mA.

OP12 - Offset de presion del sensor 4 de la linea de gas
Permite compensar desvios en la lectura de la presion del interruptor 4.

NOTA: Debido al transductor de présion hacer la medicion de la presién manométrica, el controlador podra exhibir una variacion de hasta 2 psi,
enfuncion de la altitud donde seainstalado. Esa variacion podra ser corregida en las funciones de Off Set: OP03, 0P06,0P09y OP12.

8.3 - Parametros de los termostatos internos

Dentro de la opcién “Termostatos” se puede configurar individualmente los pardmetros de cada termostato interno del PCT-3001
tus, asi como es posible configurar la accion de cada etapa de interrupcion, modo de sus relés (NA/NC) y finaimente ajustar el desvio (“Offset”)
de las medidas de temperatura. Para acceder el ment de los termostatos, acceda al ment principal (teclas +y —al mismo tiempo) y navegue por
el men principal hasta seleccionar “Termostatos”, y finalmente oprima la tecla OK. En la préxima pantalla el controlador exhibira una lista con
las opciones disponibles de ajuste.

8.3.1 - Parametros

En la tabla a continuacion se describen los parametros y los rangos de ajuste de las funciones de los termostatos (Param Termo 1 a
Param Termo 6, termostatos 1.a 6 respectivamente).

1-CODIGO

2 - INTERRUPTORES

4 - ENT. DIGITALES

5-ALARMAS

6 - MANTENIMIENTO

7 - CONFIGURACION 3.7 Etapas
3.8 Modo relés
3.9 Config Sensor
PSlieC Bar/°F
Nr Descripcion Unid Min Max | Padrén | Unid Min Max | Padrén
T01 Setpoint de control °C -50.0 200.0 20.0 °F -58 392 68
T02 Histéresis de control °C 0.1 5 5 °F 1 &) €
T03 Modo de operacion - 0 2 0 - 0 2 0
T04 Alarma de baja temperatura °C -50.0 200.0 -50.0 °F -58 392 -58
T05 Alarma de alta temperatura °C -50.0 200.0 200.0 °F -58 392 392
TO6 Histéresis de alarma °C 0.1 5 5 °F 1 9 9
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T01- Setpointde control
Cuando la temperatura del termostato alcanza este valor, las salidas asociadas al mismo son desactivadas.

T02- Histéresis de control
Histéresis del control de temperatura del termostato. Vea la descripcion de la funcion T03 para detalles sobre el funcionamiento del termostato.

T03-Modo de operacion
Elfuncionamiento del termostato depende de su modo operacion:
Desactivado - Termostato desactivado (control del termostato y alarmas inhibidos).

Enfriamiento - Las salidas asociadas al termostato seran accionadas cuando la temperatura del termostato alcance un valor igual o mayor al
“Setpoint de control” + “Histéresis de control’, y son desactivados cuando la temperatura sea igual o mayor al valor configurado en
“Setpointde control”.

Calentamiento - Las salidas asociadas al termostato seran accionadas cuando la temperatura del termostato alcance un valorigual o menor al
“Setpoint de control” - “Histéresis de control”, y son desactivados cuando la temperatura sea igual o mayor al valor configurado en
“Setpoint de control”.

T04 - Alarma de baja temperatura

Es el valor de temperatura de referencia para actuar la sefializacion de temperatura abajo del punto deseado. Alarmas de termostatos no
interfieren en el sistema de rearmados (rearmados de alarmas de temperatura de termostatos siempre ocurren automéaticamente). Al ocurrir
estaalarma, todas las salidas del termostato asociadas al termostato que esta siendo configurado seran desactivadas.

T05-Alarma de alta temperatura

Es el valor de temperatura de referencia para actuar la sefializacion de temperatura de termostato arriba del punto deseado. Alarmas de
termostatos no interfieren en el sistema de rearmados (rearmados de alarmas de temperatura de termostatos siempre ocurren
automaticamente). Al ocurrir esta alarma, todas las salidas del termostato asociadas al termostato que esta siendo configurado seran
desactivadas.

T06 - Histéresis de alarma
Es la diferencia entre la temperatura actual y la temperatura inicial de deteccion de alarma (sea alarma de baja o alta temperatura) para salir de
lasituacion de alarma.

8.3.2 - Etapas

1-CODIGO 3.1 Param Termo 1
2- INTERRUPTORES 3.2 Param Termo 2
- 3.3 Parém Termo 3
4 - ENT. DIGITALES 3.4 Param Termo 4
5- ALARMAS 3.5 Param Termo 5
6 - MANTENIMIENTO 3.6 Param Termo 6
7 - CONFIGURACION _>_
3.8 Modo relés
3.9 Config Sensor

Las opciones de ajuste para cada salida digital reservada para termostatos son:

pesactivade - Salida digital desactivada (vacio)

Termo 1 - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 1.

Termo 2 - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 2.

Termo 3 - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 3.

Termo 4 - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 4.

Termo 5 - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 5.
6

Termo & - Salida digital reservada para accionamientos del termostato 6.
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8.3.3 - Modo de los relés OT1- Offset de temperatura do sensor 1:
Permite compensar desvios na leitura da temperatura do sensor 1.

- ] OT2- Offset de temperatura do sensor 2:
1-CODIGO 3.1 Parém Termo 1 Permite compensar desvios na leitura da temperatura do sensor 2.
2 - INTERRUPTORES 3.2 Param Termo 2 OT3- Offset de temperatura do sensor 3:
Permite compensar desvios na leitura da temperatura do sensor 3.
- 3.3 Pardm Termo 3 OT4- Offset de temperatura do sensor 4:
Permite compensar desvios na leitura da temperatura do sensor 4.
4 - ENT. DIGITALES 3.4 Param Termo 4
OT5- Offset de temperatura do sensor 5:
5. ALARMAS 3.5 Param Termo 5 Permite compensar desvios naleitura da temperatura do sensor 5.
5 - VANTENIMIENTO ] OT6- Offset de temperatura do sensor 6:
. 3.6 Param Termo 6 Permite compensar desvios na leitura da temperatura do sensor 6.
7- CONFIGURACION 3.7 Etapas 8.4 - Parametros de las entradas digitales
—>»>
1-CODIGO
3.9 Config Sensor
2 - INTERRUPTORES
Permite ajustar si el relé de la salida digital actuara en el modo normalmente abierto (NA) o normalmente cerrado (NC). 3 - TERMOSTATOS
8.3.4 - Configuraciones de los sensores de temperatura _
5- ALARMAS
1-CODIGO 3.1 Param Termo 1
6 - MANTENIMIENTO
2- INTERRUPTORES 3.2 Param Termo 2 -
7 - CONFIGURACION
- 33 Parém Termo 3
PSI/°C Bar/ °F
R 3.4 Param Termo 4
4-ENT.DIGITALES Fun Descripcion Min. | Max. | Unid. | Padrén| Min. | Méx.| Unid. | Padrén
D01 | Modo de la entrada digital 1 0 4 - 0 0 4 - 0
5- ALARMAS 3.5 Param Termo 5 D02 | Estado cuando el contacto de la entrada digital 1 esta abierto 0 1 - 0 0 1 0
D03 | Presostatos asociados a la entrada digital 1 0 34 0 0 | 34 0
. D04 | Modo de la entrada digital 2 0 4 - 0 0 4 0
- 3.6 Param Termo 6
6 - MANTENIMIENTO D05 | Estado cuando el contacto de la entrada digital 2 esta abierto 0 1 0 0 1 0
D06 | Presostatos asociados a la entrada digital 2 0 34 - 0 0 | 34 0
7 - CONFIGURACION 3.7 Etapas D07 | Modo de la entrada digital 3 0 4 0 0| 4 0
D08 | Estado cuando el contacto de la entrada digital 3 esté abierto 0 1 - 0 0 1 0
3.8 Modo relé D09 | Presostatos asociados a la entrada digital 3 0 34 0 0 | 34 0
-0 Modoreles D10 | Modo de la entrada digital 4 ol 4 [ - [ o[04 0
D11 | Estado cuando el contacto de la entrada digital 4 esté abierto 0 1 0 0 1 0
- D12 | Presostatos asociados a la entrada digital 4 0 34 - 0 0 | 34 0
D13 | Modo de la entrada digital 5 0 4 0 0 4 0
D14 | Estado cuando el contacto de la entrada digital 5 esté abierto 0 1 - 0 0 1 0
En este ment se permite compensar eventuales desvios en lalectura de la temperatura provenientes del cambio del sensor de temperatura. D15 ] Presostatos asociados a la entrada digital 5 01 0 1013 0
PSI°C Bar/°F DXX-Modo de la entrada digital
— Permite ajustar el modo de funcionamiento de la entrada digital
Nr Descripcion Unid Min Méax | Padron | Unid Min Max | Padrén Descenida - Entrada desactivada
OT1 | Aiuste de desvio (Offset) del sensor de temperatura 1 °C 5 5 0 °F 9 9 0 i Noche - Seleccion del setpoint diumno/noctumo
- - Todos acen. -Activatodas las salidas
oT2 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de temperatura 2 °C -5 5 0 oF 9 9 0 Todos desc. - Desactivatodas las salidas
oT3 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de temperatura 3 °C -5 5 0 oF -9 9 0 Alarma virt. -Alarma virtual
@rs || Arsbisp (@)l e iy 4 °C -5 5 0 °F 9 9 0 Nota 1: Si en el modo de la entrada digital del alarma virtual, los presostatos que estan asociados la respectiva entrada teran sus alarmas de
OT5 |Ajuste de desvio (Offset) del sensor de temperatura 5 o¢ 5 5 0 of 9 9 0 entrada digital activos, pero no hay ningin cambio en el funcionamiento del sistema (no hay accionamientos / desactivacion de las etapas).
Nota 2: Alarma virtual no es contabilizado por el sistema del rearmes.
oT6 Ajuste de desvio (Offset) del sensor de temperatura 6 Ko 5 5 0 oF -9 9 0
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DXX - Estado cuando el contacto de la entrada digital X esta abierto
pescende - Entrada digital considerada como desactivada
Rcende - Entrada digital considerada como activa

DXX - Presostatos asociados a la entrada digital

Permite ajustar cuales son los presostatos que estan vinculados a la entrada digital
Todos - Todos los presostatos

F1 -Presostato 1

F2 - Presostato 2

F3 - Presostato 3

F4 - Presostato 4

Todos Gr1-Todos del grupo de presostatos 1

succ GP1 - Todas las succiones del grupo de presostatos 1
Todos GF2 - Todos del grupo de presostatos 2

succ GP2 -Todas las succiones del grupo de presostatos 2

[Tt

Etaraz X -Dondexeselnimerode laetapaaserasociado(1a26)

Nota 3: Sélo etapas tipo compresor o ventilador se pueden seleccionar.

Nota 4: Si una etapa tipo compresor sea seleccionado, las etapas tipo unloader asociados a él también pueden activar/desactivar si la
entrada digital sea activada.

Nota 5: Si una etapa tipo ventilador sea seleccionado, las etapas tipo ventilador auxiliar asociados a él también seran

AXX-Modo de alarma
Permite ajustar el modo de funcionamiento de la salida de alarma xx

Descenida - Control desconectado

Tados - Todas las alarmas

Presz ba.da - Alarmade presion baja

Pres alta -Alarmade presionalta

Pression -Todas las alarmas de presion

Temr bada - Alarma de temperatura baja

Temr alta - Alarmade temperatura alta

Temrerat - Todas las alarmas de temperatura

Ent dia -Alarmade entrada digital

Tr-abado - Alarma del controlador trabada

Remoto -Alarmade inter-trabada

Surax bado - Alarma de supercalentamiento bajo

Sura« crit - Alarma de supercalentamiento critico

EBa.dz efic - Alarmade baja eficiencia (supercalentamiento alto)
Surercalen - Todas las alarmas de supercalentamiento
Manutencio - Alarme de manutengéo

Sensor Fre -Alarmade erroren el sensor de presion

Sensor tem -Alarma de error en el sensor de temperatura
Sensor L. L -Alarmade erroren el sensor de lalinea de liquido
Senzores -Alarma de error en cualquier sensor

activados/desactivados sila entrada digital sea activada.
AXX-Presostatos asociados alas alarmas
Permite ajustar cuales son los presostatos en que la salida de alarma quedara vinculada.
Tadas - Todos los presostatos
F1 -Presostato 1
FZ - Presostato 2
F3 - Presostato 3
P4 -Presostato 4
Tados GF1 - Todos del grupo de presostatos 1
Succ GP1 - Todas las succiones del grupo de presostatos 1
3 - TERMOSTATOS Todo= G2 - Todos del grupo de presostatos 2
Succ GPZ - Todas las succiones del grupo de presostatos 2

8.5 - Parametros de las salidas de alarma

1-CODIGO

2 - INTERRUPTORES

4 - ENT. DIGITALES

6 - MANTENIMIENTO AXX - Tiempo desconectado de laalarma X
Es el tiempo en que la salida de la alarma X quedara desactivada cuando ella esté ciclando. Para hacer que la salida quede continuamente
conectada basta configurar esta funcién con el valor cero.

AXX-Tiempo conectado de laalarmax
Eseltiempo en que la salida de la alarma X quedara activa cuando esta esté ciclando. Para hacer que la salida quede continuamente conectada
basta configurar esta funcién con el valor cero.

7 - CONFIGURACION

AXX- Salida de laalarma X en el modo reverso

Indica si el relé de la alarma X quedara con contacto cerrado o abierto en situacion de alarma.
PSI/°C Bar/ °F P
— — - 1 - Mo - Contacto del relé abierto cuando no haya alarma
Fun Descripcion Min. | Max. | Unid. | Padron| Min. | Max.| Unid. | Padron 51 - Contacto del relé cerrado cuando no haya alarma
A01 | Modo de alarma 1 0 19 - 0 0 |19 - 0
A02 | Presostatos asociados a la alarma 1 0 8 - 0 0 8 - 0
A03 | Tiempo conectado de la alarma 1 0 999 [ seg| 0 0 [999]seg| 0 8.6 - Mantenimiento de las salidas digitales
A04 | Tiempo desconectado de la alarma 1 0 ] 999 | seg 0 0 ] 999 seg 0
A05 | Salida de la alarma 1 en el modo reverso 0 1 - 0 0 1 - 0
A06 | Modo de alarma 2 0 19 0 0 J19]) - 0 1-CcODIGO
A07 | Presostatos asociados a la alarma 2 0 8 - 0 0 8 - 0
A08 | Tiempo conectado de la alarma 2 0 | 999 | seg 0 0 | 999 | seg 0
A09 | Tiempo desconectado de la alarma 2 0 | 999 | seg 0 0 | 999 seg 0 2-INTERRUPTORES
A10 | Salida de la alarma 2 en el modo reverso 0 1 - 0 0 1 - 0
A11 | Modo de alarma 3 0 19 0 0 19 - 0 3 - TERMOSTATOS
A12 | Presostatos asociados a la alarma 3 0 8 o 0 0 8 o 0
A13 | Tiempo conectado de la alarma 3 0 | 999 | se 0 0 | 999 se 0
A14 | Tiempo desconectado de la alarma 3 0 | 999 Qﬂ 0 0 | 999 5}2 0 4 - ENT. DIGITALES
A15 | Salida de la alarma 3 en el modo reverso 0 1 - 0 0 1 - 0
A16 | Modo de alarma 4 0| 19 0 0|19 0 5 - ALARMAS
A17 | Presostatos asociados a la alarma 4 0 8 - 0 0 8 - 0
A18 | Tiempo conectado de la alarma 4 0 ] 999 | seg 0 0 |99 seg 0 _
A19 | Tiempo desconectado de la alarma 4 0 | 999 | seg 0 0 | 99| seg 0
A20 | Salida de la alarma 4 en el modo reverso 0 1 o 0 0 1 o 0
7 - CONFIGURACION

Permite colocar en mantenimiento a cualquiera de las salidas del PCT-3001 é«,independientemente de la funcién configurada en ella.
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8.7- Parametro de configuracion general

1-CODIGO

2- INTERRUPTORES

3 - TERMOSTATOS

4-ENT. DIGITALES

5 - ALARMAS

6 - MANTENIMIENTO

Permite ajustar pardmetros diversos del PCT-3001 zé«e.

PSli°C Bar/°F
Nr Descrigao Unid Min Max | Padrén | Unid Min Méx | Padrén
FO1 | Indicacion preferencial - 0 6 1 0 6 1
F02 | Contraste - 0 10 4 - 0 10 4
F03 Idioma - 0 2 0 0 2 0
F04 Direccion en la RS-485 - 1 27 1 . 1 247 1

FO01-Indicacion preferencial
Permite ajustar laindicacion preferencial en la pantalla
Inform- Pantalla con el tipo de cada interruptor de presion interno
Presidn-Pantallaconlas presiones de lalinea de gas
Temrerst- Pantalla con las temperaturas de lalinea de gas
Teme SA-SR- Pantalla con las temperaturas de subenfriamiento y calentamiento excesivo
Termo 1-Pantalla con las temperaturas de los termostatos 1a4
Termo 2- Pantalla con las temperaturas de los termostatos 5a 6
Ent. dia- Pantalla con el estado de las entradas digitales
Rotacid n-Todas las pantallas anteriores alternadamente

F02- Contraste
Permite ajustar el contraste del display.

F03-Idioma
Permite ajustar el idioma del controlador entre portugués, inglés y espafiol.

F04-Direccion en laRS-485
Ajusta ladireccion del controlador en lared RS-485.
Obs: en una misma red no puede haber mas de un instrumento con la misma direccion.

9 - FUNCIONAMIENTO

9.1 - Control de presion

O sistema de control de presion del PCT-3001 £« cuenta con la opcion de controlar compresores y ventiladores de capacidad variable a
través de accionamiento de salidas digitales o la utilizacién de la salida analégica. Utilizandose la salida analégica se controla al compresor a
través de un inversor de frecuencia y la capacidad de este es modulada directamente por el controlador. En el caso del accionamiento por las
salidas digitales se deben utilizar compresores dotados de valvulas de capacidad (unloaders) o ventiladores con dispositivos auxiliares
(sistema evaporativo). Para poder comprender mejor el funcionamiento de la l6gica de compresores/ventiladores de capacidad variable por las
salidas digitales primero tendremos que establecer una nomenclatura paralos componentes:

Etapa maestro: es la salida que estara conectada directamente al motor del compresor, 0 sea, es esta la etapa que conecta o desconecta el
compresor/ventilador.

Etapa esclavo: es la salida que estara conectada al dispositivo que altera la capacidad de la etapa maestro (unloader o auxiliar del
ventilador). Una etapa maestro puede tener o no tener etapas esclavos, en el caso donde no existan esclavos el compresor/ventilador no
poseera variacion de capacidad, en el caso donde existan esclavos estos podran ser en cualquier cantidad. Una etapa esclavo solamente
podra ser accionada si su maestro ya estuviera activo y una etapa maestro solamente podré ser desactivada si todos sus esclavos
estuvieran desconectados.

Potencia total en HP: es la potencia total, medida en Hp, de la etapa maestro junto con las etapas esclavos, o sea, es la potencia maxima
que el compresor/ventilador podra ejercer en el sistema de refrigeracion.
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Parcela de la capacidad total: es la parcela de la potencia que cada etapa (maestro y esclavo) contribuye en la potencia total HP. Las
parcelas de la capacidad son ajustadas en niveles porcentuales (%) y de esta forma la suma del valor del maestro y de los esclavos de un
mismo compresor/ventilador debe ser 100%.

Las combinaciones posibles en el control de presion del PCT-3001 £é«e son ajustadas a través de los parametros “Tipo de control de las
salidas digitales”y “Tipo de control de la salida analégica”. Las combinaciones posibles son:

-Control solamente por salidas digitales

-Control solamente por salida analégica

-Control mixto, por salidas digitales y salida analégica

9.1.1 - Tipos de control solamente por salidas digitales

Configurandose el tipo de control digital como conectado, y el tipo de control analégico como desconectado, tendremos que el control de
presion sera realizado solamente por las salidas digitales. Los posibles métodos de control en estas condiciones son:

- Salidas digitales en el modo lineal

- Salidas digitales en el modo rotativo

- Salidas digitales en el modo capacidades

9.1.1.1 - Salidas digitales en el modo lineal
En este modo de control solamente las salidas digitales seran utilizadas, y de esta forma, la histéresis que el controlador considerara sera
solamente el valor configurado en la funcion: histéresis de las salidas digitales”. EI controlador adicionara salidas digitales (maestro y
esclavas) en la medida que la presion se aleja del setpoint. El punto de actuacion de cada salida es calculado de acuerdo con el valor de la
histéresis y el nimero de etapas (maestro y esclavos) configuradas.

Paso de accionamiento de las salidas digitales

Histéresis de la salida digital
N° de etapas maestros y esclavos

Paso =

Presion de accionamiento de la salida “N”
Accionamiento = Setpoint + (N x Paso)
Presion de desactivacion de la salida “N”
Accionamiento = Setpoint + (N-1 x Paso)

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi

Histéresis de las salidas digitales: 12 psi

NUmero de etapas maestro: 4

NUmero de etapas esclavo: 2

Configuracion de las etapas:
OUT1 — Compresor (maestro 1)
OUT2 - Unloader (esclavo 1 del maestro 1)
OUT3 — Compresor (maestro 2)
OUT4 - Unloader (esclavo 1 del maestro 2)
OUT5 — Compresor (maestro 3)
OUT6 — Compresor (maestro4)

En este ejemplo tenemos que el total de salidas digitales son 6 (4 maestros y 2 esclavos), de esta forma el paso de cada salida digital es 2 psi
(12 psi dividido por 6). La primera etapa digital sera conectada cuando la presién sea 12 psi (setpoint mas paso), la segunda en 14 psi
(setpointmas 2 veces el paso), latercera en 16 psi (setpoint mas 3 veces el paso) y asi en adelante. Vale destacar que en 22 psi (setpoint més
histéresis digital) todas las salidas digitales estaran conectadas.

Sila presion disminuye, las etapas unloader/ventilador auxiliar se apagan primero.

Histéresis‘ .
. OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UT5+0UT6
+12 psi
10 bsi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UTS OUT1+0UT2+0UT3+0UT5+0UT6
+10 psi
+8psi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4 OUT1+0UT3+0UT5+0UTE
. OUT1+0UT2+0UT3 OUT1+OUT3+0UTS
+6 psi
OUT1+0UT2
+4 psi OUT1+0UT3
ouT1
+2 psi OUT1
Setpoint |
Tiempo
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Al salir de la region de zona muerta, el control vuelve a funcionar actualizando el nimero de etapas activas normalmente. Cuando la presion
alcance 22 psi (setpoint mas histéresis digital) todas las salidas digitales estaran activas. Mientras una salida digital esté accionada, su
horimetro estara aumentando, y de esta forma podremos concluir que la etapa 1 tendra un tiempo mayor que la etapa 2, pues la misma fue
accionada antes. La etapa 2 por su vez tendré un tiempo mayor que la 3 y asi sucesivamente. Cuando la presién caiga a menos de 22 PSly
sea necesario desactivar una etapa, el controlador elegira la de mayor tiempo accionada, en el ejemplo dado, sera elegida la etapa 1.
Cuando la presion vuelva a entrar en la region de zona muerta (presion alcance 18 PSI), el nimero de salidas permanecera congelado
nuevamente. Cuando la presion alcance 12 PSI, el nimero de etapas activas vuelve a ser actualizado, respetando las condiciones que se
describen enla funcién de zona muerta (tiempo en la funcién P14/P16 o pase de zona muerta).

Histéresis
.A OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UT5+0UT6
+12 psi
+10 psi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UT5 QUT1+0OUT2+0UT3+0UT5+0UT6
6 osi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4 OUT1+0UT3+0UT5+0UT6
+8 psi
:g psi ouT1 OUT1+OUT3+0UT5+0UT6
psi
s ouT1 OUT1+OUT3+0UT5+0UT6
psi
+3 psi 0UT6
*2psi | AT \E)FF
Setpoint |
Tiempo

9.1.1.5 - Salidas digitales en el modo capacidades

En este modo de control solamente las salidas digitales (maestro y esclavo) seran utilizadas, y de esta forma, la histéresis que el controlador
considerara sera solamente el valor configurado en la funcion: "histéresis de las salidas digitales”. El punto de actuacion de cada salida sera
calculado de acuerdo con la capacidad de la misma y el numero de etapas configuradas. El accionamiento sera de acuerdo con la demanda
del sistema, el controlador siempre accionara al conjunto con la menor cantidad de salidas que atienda la demanda actual. El célculo da
demanda es efectuado considerando la siguiente férmula:

Demanda (%) = Presion medida - Setpoint

Histéresis total X100

Para el caso en el que mas de una combinacion de etapas es capaz de atender la misma demanda sera considerada la combinacion que
alterara el estado de lamenor cantidad posibles de relés.

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi

Histéresis de las salidas digitales: 16 psi

Numero de etapas maestro: 3

Numero de etapas esclavo: 5

Configuracion de las etapas:
OUT 1 - Compresor (maestro 1)
OUT 2 - Unloader (esclavo 1del maestro 1)
OUT 3 - Unloader (esclavo 2 del maestro 1)
OUT4 - Unloader (esclavo 3 del maestro 1)
OUT5— Compresor (maestro 2)
OUT 6 - Unloader (esclavo 1del maestro 2)
OUT7 - Unloader (esclavo 2 del maestro 2)
OUT 8~ Compresor (maestro 3)

Capacidad de las etapas compresoras:
OUT 1 - 4HP (capacidad total del compresor del maestro 1)
OUT 5 3HP (capacidad total del compresor del maestro 2)
OUT 8 — 3HP (capacidad total del compresor del maestro 3)

La suma de las capacidades es 10HP

Parcelas de las capacidades:
OUT 1 40% (40% de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 40% de 4HP —1.6HP)
OUT2 - 20% (20%de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 20% de 4HP —0.8HP)
OUT 3 20% (20% de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 20% de 4HP —0.8HP)
OUT4 - 20% (20% de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 20% de 4HP —0.8HP)

Lasumadelas parcelas es 100%
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OUT5 - Compressor (70% de la capacidad total del maestro 2, 0 sea, 70% de 3HP -2.1HP)
OUT 6 - Unloader (15% de la capacidad total del maestro 2, o sea,15% de 3HP —0.45HP)
OUT7 - Unloader (15% de la capacidad total del maestro 2, 0 sea, 15% de 3HP —0.45HP)

Lasuma de las parcelas es 100%

OUT8 - Compressor (100% de la capacidad total del maestro 3, 0 sea, 100% de 3HP — 3HP)

Lasumadelas parcelas es 100% (en este caso no existen esclavos)

Como la suma de la capacidad total es 10 HP, tendremos que la demanda de 100% equivaldra a 10HP. Asi la capacidad de cada etapa en
relacién ala demanda del sistema sera:

0BS: estos valores son calculados internamente por el PCT-3001 £¢«e y no necesitan ser digitados.
OUT1-16% (1.6HP de 10HP =16%)
OUT2-8% (0.8HP de 10HP =8%)
OUT3-8% (0.8HP de 10HP =8%)
OUT4-8% (0.8HP de 10HP =8%)
OUT5-21% (2.1HP de 10HP =21%)
OUT6-4.5% (0.45HP de 10HP =4.5%)
OUT7 —4.5% (0.45HP de 10HP =4.5%)
OUT8-30% (3HP de 10HP =30%)

Lasumade las parcelas es 100%

Conlos valores anteriores podemos prever que los niveles de actuacion del control de capacidades seran conforme el gréfico adelante:

COMPRESOR 1 COMPRESOR 2 COMPRESOR 1 COMPRESOR 2
Demanda| ouT1| out2[ outsouts [ outs[ oute[out7[ oute|  [Demanda| out]out2] outs[outa|outs]outs[ out7|outs
creciente | 16% | 8% | 8% | 8% | 21% | 45% | 45% | 30% jente 16% | 8% | 8% | 8% | 21% | 4.5% | 45% | 30%
0.0% 000% | x [ x [ x [ x [ x [ x| x]x
62% | x e | x | x [ x [ x| x| x X
125% | x a5% | x | x | x x | x X
187% | X g12% | x | x | x X X
s0% | x | x 0% | x | x X X
31.0% X g87% | x | x | x| x X
5% | X X 5% | x | x | x [ x| x| x
41% | X x | x s62% | x | x | x x | x
500% | x | x x | x 50.0% X X
56.2% x | x X 7% | x | x X
5% | x | x | x X asw | x | x| x| x
687% | X X X st | x | x | x
s0% | x | x X X 25.0% x | x
s12% | x | x x | x X 18.7% X
a75% | x | x | x x | x X 125% | x
wre | x | x | x x | x | x| x 62% | X
0% | x [ x [ x x| x| x]x]x 0.0%

9.1.1.6 - Salidas digitales en el modo capacidades con zona muerta
Lazonamuerta no esta disponible en este modo de control.

9.1.2 - Tipo de control solamente por salida analégica
Configurandose el tipo de control digital como desconectado, y el tipo de control analégico como conectado, tendremos que el control de
presion sera realizado solamente por la salida analdgica. Los posibles métodos de control en estas condiciones son:

9.1.2.1 - Salida analégica proporcional

En este modo de control solamente la salida analogica sera utilizada, y de esta forma, la histéresis que el controlador considerara
serasolamente la del valor configurado en la funcion:"histéresis de la salida analégica”. Cuando la presion medida esté abajo del setpoint la
salida analogica tendra valor 0%. En el momento que la presion suba, y sea mayor que el setpoint, la salida analdgica aumentara su valor hasta
que la presion medida sea el valor del setpoint més el valor de la histéresis, en este momento la salida proporcional tendra 100% de potencia.

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi
Histéresis de la salida analdgica: 20 psi
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9.1.1.2 - Salidas digitales en el modo linear con zona muerta
Obs.: Lazona muerta esté disponible solamente en el comando de los interruptores de succion

Silazona muerta estuviese activada, el control de accionamiento de los compresores “congela” el nimero de etapas que estan accionados
cuando la presion entra en la region de zona muerta. Si la presion sale de la region limitada por las funciones de zona muerta, el nimero de
etapas de comando seran actualizados conforme las condiciones a seguir:

Sila presion sube arriba del limite superior de zona muerta:

- Elndmero de etapas de comando es actualizado inmediatamente, siendo que cada etapa de comando es adicionada respetandose el valor
configurado enla funcién “P13/P15 - Tiempo entre accionamientos”.

Sila presion cae abajo del limite inferior de zona muerta:

Las desactivaciones de etapas deben respetar la funcion P14/P16 (Tiempo entre desactivaciones) y el nimero de etapas activas sera
actualizado para corregir la presion en el sistema si alguna de las condiciones a seguir ocurren:

- La presion del sistema ha permanecido dentro de la region limitada por dos umbrales de transicion por el periodo especificado en P14/P16.

- La presion del sistema siguié cayendo y alcanzé un valor inferior a la presion umbral de transicion, en ese caso la funcion P14/P16 es
ignorada; el nimero de etapas activas es reducido inmediatamente, y el contador referente a la funcion P14/P16 es reiniciado. Sila presion
contintia cayendo y alcance un nuevo umbral de transicion antes que el tiempo en P14/P16 haya transcurrido, nuevamente el nimero de
etapas activas es reducido y el contador referente a la funcion P14/P16 es reiniciado y asi sucesivamente.

Los umbrales de presion empleados para limitar las regiones donde la funcion P14/P16 es respetada, son calculados de la siguiente manera:

Zona muerta inferior - Setpoint
Nr Etapas activas al salir de la regién Zona muerta -1

Pase zona muerta=

Umbrales de presion para actualizacion inmediata de las etapas de presion:
Umbral N = Presion zona muerta inferior — N x (Pase zona muerta)

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi

Histéresis de las salidas digitales: 12 psi
NUmero de etapas: 6

Zonamuertainferior: 13 psi

Zonamuerta superior: 17 psi

Configuracion de las etapas:

OUT 1 - Compresor (maestro 1)

OUT 2 - Unloader (esclavo 1 del maestro 1)
OUT 3 - Compresor (maestro 2)

OUT 4 - Unloader (esclavo 1 del maestro 2)
OUT 5 - Compresor (maestro 3)

OUT 6 - Compresor (maestro4)

En este ejemplo vemos que el total de salidas digitales son 6 (4 master y 2 esclavas), de esta forma el pase de cada salida digital es 2 psi (12
psi dividido por 6). La primera etapa digital sera activada cuando la presion sea 12 psi (setpoint mas pase), después el niimero de etapas
activas queda congelado hasta que la presion alcance 18 psi (umbral de zona muerta superior = 17 psi). Cuando la presién alcance 18 psi, el
namero de etapas accionadas pasa a ser4 (OUT 1, OUT 2, OUT 3, OUT 4, siendo el tiempo entre accionamientos entre cada etapa igual al
valor configurado en la funcion P13/P15). Al salir de la regién de zona muerta, el control vuelve a funcionar actualizando el nimero de etapas
activas normalmente.

Histéresis‘ .
. OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0OUT5+0UT6
+12 psi

10 psi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UT5 OUT1+0UT2+0UT3+0UT5+0UT6
+10 psi

+8 psi OUT1+OUT2+0UTS+OUT4 OUT1+0UT3+0UT5+0UT6
+7 psi
+6 psi

outt OUT1+0UT3+0UT5+0UTE

ouT OUT1+0UT3+0UT5+0UT6

+4 psi
+3 psi
+2 psi

ouT

Setpoint >
Tiempo
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9.1.1.3 - Salidas digitales en el modo rotativo

En este modo solamente las salidas digitales seran utilizadas, asi, la histéresis que el controlador considerara sera solamente el valor
configurado en la funcion:"histéresis de las salidas digitales”. En este modo las salidas digitales son controladas de acuerdo con el nimero
de horas trabajadas, siendo que para conectar una nueva etapa es verificado el que posee el menor tiempo de trabajo y para desconectar
una etapa es verificado el que posee el mayor tiempo de trabajo. Esto tiene como objetivo garantizar el equilibrio en los tiempos de
funcionamiento de las etapas maestro. En las etapas digitales tipo esclavo es considerado el tiempo de accionamiento de su respectivo
maestro.

Sila presion disminuye, las etapas unloader/ventilador auxiliar se apagan primero.

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi

Histéresis de las salidas digitales: 12 psi

NUmero de etapas maestro: 4

NUmero de etapas esclavo: 2

Configuracion de las etapas:
OUT1 — Compresor (maestro 1)
OUT2 - Unloader (esclavo 1 delmaestro 1)
OUT3 — Compresor (maestro 2)
OUT4 - Unloader (esclavo 1 del maestro 2)
OUT5 — Compresor (maestro 3)
OUT6 — Compresor (maestro4)

Tal como en el modo lineal el total de salidas digitales son 6 (4 maestros y 2 esclavos), de esta forma el paso de cada salida digital es 2 psi (12
psi dividido por 6). Considerando que todas las etapas estan inicialmente con el horimetro en cero tenemos que la primera etapa digital sera
conectada cuando la presion sea 12 psi (setpoint mas paso), la segunda en 14 psi (setpoint mas 2 veces el paso), la tercera en 16 psi
(setpoint mas 3 veces el paso) y asi en adelante. Cuando la presion alcance 22 psi (setpoint méas histéresis digital) todas las salidas digitales
estaran conectadas. Mientras una salida digital esta accionada su horimetro estara siendo incrementado, y de esta forma podemos concluir
que la etapa 1 tendra un tiempomayor que la etapa 2 pues la misma fue accionada antes. La etapa 2 a su vez tendra un tiempo mayor que la
etapa 3 y asi en adelante. Cuando la presion baje de 22 psi y sea necesario desconectar una etapa el controlador escogera la de mayor
tiempo accionado, en el ejemplo en cuestion, sera escogida la etapa 1.

Histéresis
A
.| OUT1+OUT2+0UT3+0UT4+0UT5+0UT6
+12 psi
+10 psi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4+0UTS OUT1+0UT2+0UT3+0UT5+0UT6
8 bsi OUT1+0UT2+0UT3+0UT4 OUT1+0UT3+0UT5+0UT6
+8 psi
| OUT1+OUT2+0OUT3 OUT3+0UT5+0UT6
+6 psi
) OUT1+0UT2 OUT5+0UT6
+4 psi
+2 psi ouTe
ouT1 OFF
Setpoint >
Tiempo

9.1.1.4 - Salidas digitales en el modo rotacion con zona muerta
Obs.: Lazonamuerta esta disponible solamente en el comando de los interruptores de succion

En el modo rotacion la zona muerta funciona de la misma manera que en el modo umbral, sin embargo las etapas con menos horas de trabajo
tienen la prioridad mas alta en el accionamiento (cuando es necesario aumentar la presion) y las etapas con méas horas trabajadas tienen
prioridad méas alta en la desactivacion (cuando es necesario disminuir la presion).

Ejemplo:

Setpoint: 10 psi

Histéresis de las salidas digitales: 12 psi

Zonamuertainferior: 13 psi

Zonamuerta superior: 17 psi

Configuracion de las etapas:

OUT 1 —»Compresor (maestro 1)

OUT 2 —»Unloader (esclavo 1 del maestro 1)
OUT 3 »Compresor (maestro 2)

OUT 4 —Unloader (esclavo 1 del maestro 2)
OUT 5 —»Compresor (maestro 3)

OUT 4 —Compresor (maestro4)

Asi como en el modo lineal, el total de salidas digitales son 6 (4 master y 2 esclavas), de esta forma el pase de cada salida digital es 2 psi (12
psi dividido por 6). Considerando que todas las etapas estan inicialmente con el horimetro a cero, tendremos que la primer etapa digital sera
activada cuando la presion sea 12 psi (setpoint mas pase), después el nimero de etapas activas queda congelado hasta que la presion
alcance 18 psi (umbral de zona muerta superior = 17 psi). Cuando la presion alcance 18 psi, el nimero de etapas accionadas pasa a ser 4
(OUT1,0UT2,0UT 3, OUT 4, siendo el tiempo entre accionamientos entre cada etapa igual al valor configurado en la funcién P13/P15).
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9.1.3 - Tipo de control mixto, salidas digitales y salida analégica

Configurandose el tipo de control digital como conectado, y el tipo de control analégico como conectado, tendremos que el control de presion
serarealizado por ambos tipos de salidas. Los posibles métodos de control en estas condiciones son:

-Salidas digitales en el modo lineal con salida analégica proporcional

-Salidas digitales en el modo rotativo con salida analégica proporcional

-Salidas digitales en el modo capacidades con salida analégica proporcional

Obs.: Lazona muerta no esta disponible en este modo de control.

9.1.3.1 - Salidas digitales en el modo lineal junto con salida analégica proporcional

En este modo el accionamiento de las salidas digitales se dara siempre después que la salida analégica llegue a su valor méaximo (100%). La
secuencia de accionamiento de las cargas digitales sera lineal tal como fue anteriormente visto. Debido al hecho de que este modo de
funcionamiento utiliza las salidas digitales y analégicas la histéresis total que el controlador considerara sera la suma entre las funciones:

“histéresis de las salidas digitales” e “histéresis de la salida analégica”.

Ejemplo:

Histéresis de las salidas digitales: 20 psi
NUmero de etapas maestro: 2

Numero de etapas esclavo: 2

Histéresis de la salida analdgica: 25 psi
Histéresis total: 45 psi

Configuracion de las etapas:

OUT 1 -~ Compressor (maestro 1)

OUT 2 - Unloader (esclavo 1 del maestro 1)
OUT 3 —» Compressor (maestro 2)

OUT 4 - Unloader (esclavo 1 del maestro 2)

En este ejemplo tenemos que el paso de cada salida digital es 5 psi (20 psi dividido por 4).Asi podemos concluir que cada etapa digital
corresponde al 16% de la salida analdgica (el paso dividido por la histéresis analégica) en el caso: 5 psi dividido por 25 psi. De esta forma
siempre que el controlador active o desactive una etapa digital él compensara en la salida analdgica adicionando o reduciendo la parcela

correspondiente (16%).
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9.1.3.2 - Salidas digitales en el modo rotativo junto con salida analégica proporcional

En este modo las salidas digitales son controladas de acuerdo con el nimero de horas trabajadas, siendo que para conectar una nueva
etapa es verificada la que posee el menor tiempo de trabajo y para desconectar una etapa es verificada la que posee el mayor tiempo de
trabajo. Ello tiene como objetivo garantizar el equilibrio en los tiempos de funcionamiento de las salidas digitales. Debido al hecho de que
este modo de funcionamiento utiliza las salidas digitales y analégicas la histéresis total que el controlador considerara sera la suma entre las
funciones: "histéresis de las salidas digitales” e “histéresis de la salida analogica”.

Ejemplo:
Setpoint: 10 psi
Histéresis de las salidas digitales: 20 psi
Numero de etapas maestro: 2
Numero de etapas esclavo: 2
Histéresis de la salida analégica: 25 psi
Histéresis total: 45 psi
Configuracion de las etapas:
OUT 1 - Compresor (maestro 1)
OUT2 - Unloader (esclavo 1 del maestro 1)
OUT 3 - Compresor (maestro 2)
OUT4 - Unloader (esclavo 1del maestro 2)

Considerando que todas las etapas estan inicialmente con el horimetro en cero tenemos que la primera etapa digital que sera conectada
cuando la salida analdgica alcance 100% es OUT 1. Esta, siendo la primera a ser conectada, sera la primera a ser desconectada, pues

tendra la mayor cantidad de horas en funcionamiento.
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9.1.3.3 - Salidas digitales en el modo capacidades junto con salida analégica

proporcional
En este modo de funcionamiento la salida analégica actda en conjunto con las salidas digitales de modo de atender la demanda del sistema

en su totalidad. El punto de actuacion de cada salida digital sera calculado de acuerdo con la capacidad de la misma y el nimero de etapas
configuradas. El accionamiento sera de manera que las etapas digitales atiendan la mayor parte de la demanda, dejando asi que la salida
analdgica atienda solamente a la necesidad residual. Debido al hecho de que este modo de funcionamiento utiliza las salidas digitales y
analogicas la histéresis que el controlador considerara sera la suma entre las funciones: “histéresis de las salidas digitales” e “histéresis de la

salidaanalogica”.
Ejemplo:
Setpoint: 10 psi
Histéresis de las salidas digitales: 20 psi
Numero de etapas maestro: 2
Numero de etapas esclavo: 2
Capacidade de la salida analdgica: 4HP
Valor minimo de la salida analogica: 10%
Histéresis de la salida analdgica: 10 psi
Histéresis total: 30 psi
Configuracion de las etapas:
OUT 1 Compresor (maestro 1)
OUT2 - Unloader (esclavo 1del maestro 1)
OUT 3~ Compresor (maestro 2)
OUT4 - Unloader (esclavo 1 del maestro 2)

Capacidad de las etapas compresoras:
OUT 1 2HP (capacidad total del compresor del maestro 1)

OUT 3 2HP (capacidad total del compresor del maestro 2)

Lasumade las capacidades es 8HP (2 + 2 + 4HP de la salida analdgica)
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Parcelas de las capacidades:
OUT 1 - 75% (75% de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 75% de 2HP —1.5HP)
OUT2 - 25% (25% de la capacidad total del maestro 1, 0 sea, 25% de 2HP — 0.5HP)

Lasuma de las parcelas es 100%

OUT 3~ 50% (50% de la capacidad total del maestro 2, 0 sea 50% de 2HP —1HP)
OUT4 - 50% (50% de la capacidad total del maestro 2, 0 sea 50% de 2HP - 1HP)

Lasumadelas parcelas es 100%

Como la suma de la capacidad total es 8 HP, tendremos que la demanda de 100% equivaldra a 8HP. Asi la capacidad de cada etapa, digital
yanalégica, en relacion alademanda del sistema sera:
OBS: estos valores son calculados internamente por el PCT-3001 £é« y no necesitan ser digitados.

OUT1- 18.75% (1,5HP de 8HP =18.75%)

OUT2- 6.25% (0,5HP de 8HP =6.25%)

OUT 3 12.5% (1HP de 8HP =12.5%)

OUT4 - 12.5% (1HP de 8HP =12.5%)

AN 1- 50,0%(4HP de 8HP =50,0%)

Lasumadelas parcelas es 100%

Con los valores anteriores podemos prever que los niveles de actuacion del control de capacidades seran segin el gréfico abajo:

COMPRESOR | COMPRESOR | COMPRESOR COMPRESSOR | COMPRESSOR | COMPRESSOR
1 2 3 1 2 3
Demanda| 0UT1 | out2 [ outs | outs AN1 Demanda| 0UT1 | out2 [ outs | outs ANT
creciente | 18.75% | 6.25% | 12.50% | 12.50% |  50.00% jentd] 18.75% | 6.25% | 12.50% | 12.50% |  50.00%
0.0% 0.0% 1000% | X X X X 100.0%
10.0% 20.0% 900% | x X X X 80.0%
20.0% 40.0% 80.0% | x X X X 60.0%
30.0% 60.0% 700% | x X X X 40.0%
40.0% 80.0% 60.0% | x X X X 20.0%
50.0% 100.0% 500% | x X X X 10.0%
60.0% X 95.0% 400% | x X 17.0%
70.0% X X 90.0% 30.0% X 35.0%
800% | x X 97.0% 20.0% X 15.0%
900% | x X X 92.0% 10.0% 20.0%
100.0% | x X X X 100.0% 0.0% 0.0%

9.2 - Monitorizacion de supercalentamiento

Con la curva de gas ajustada el PCT-3001 é« posee la capacidad de calcular el supercalentamiento de las diferentes succiones del
sistema de refrigeracion. Estos valores ayudan en la monitorizacion de la eficiencia del sistema y también pueden ser utilizados para el
accionamiento del sistema de proteccion contra liquido en la linea de succion, asi como pueden ser usados para la generacion de alarmas
diversas.

9.2.1 - Generacion de alarmas

Para generar alarmas la monitorizacion del supercalentamiento utiliza 3 parametros:

Temperatura alta de supercalentamiento: cuando la temperatura de supercalentamiento es calculada por arriba de este valor el
presostato interno activara la alarma de baja eficiencia.

Temperatura baja de supercalentamiento: cuando la temperatura de supercalentamiento calculada se encuentre debajo de este valor el
presostato interno activara la alarma de supercalentamiento bajo.

Temperatura critica de supercalentamiento: cuando la temperatura de supercalentamiento calculada fuera inferior a este valor el
presostato interno activara la alarma de supercalentamiento critico.

9.2.2 - Proteccion de los compresores

Para proteccion de los compresores la monitorizacion del supercalentamiento utiliza 2 parametros que determinan el grado de proteccion a
ser utilizado:

Temperatura baja de supercalentamiento: cuando la temperatura de supercalentamiento calculada fuera inferior de este valor el
PCT-3001 £« solamente accionara la salida de recoleccion de liquido (caso exista) y mantendra los compresores funcionando
normalmente.

Temperatura critica de supercalentamiento: cuando la temperatura de supercalentamiento calculada fuera inferior de este valor el
PCT-3001 sé«e desconectara todos los compresores y mantendra accionada la salida de recoleccion de liquido (caso exista).

9.3 - Sistema de recoleccion de liquido de la succion

El sistema de recoleccion de liquido utiliza una salida digital (caso esté configurada) para accionar una valvula para recoger el liquido de lalinea
de succidn. Esta salida sera accionada siempre que todos los compresores sean desactivados o siempre que el sistema de proteccion de
compresores |o solicite. Cuando el tltimo compresor activo vaya a ser desactivado el PCT-3001 ¢« puede mantener al mismo accionado
junto con la salida de recoleccion de modo tal que el compresor haga circular al fluido refrigerante hacia el depésito. El tiempo que este dltimo
compresor quedara accionado puede ser ajustado en el pardmetro “Tiempo para recoleccion de liquido". Si el tltimo compresor activo fuera el
de lasalida analégica este quedara en el valor minimo ajustado en el pardmetro “Valor minimo de la salida analdgica”.
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9.4 - Control de la temperatura de subenfriamiento

El PCT-3001 s« posee la capacidad de calcular el subenfriamiento de las diferentes descargas del sistema de refrigeracion. Este
célculo se realiza a partir de la curva de liquido saturado (curva introducida por el usuario) y de la temperatura en la linea de liquido. La
informacion de subenfriamiento auxilia el monitoreo de la eficiencia del sistema de refrigeracion, pues se emplea para realizar el
accionamiento de una o dos salidas del interruptor de descarga; y a través de estas el usuario podra accionar una o dos valvulas de
expansion extras para refrigerar las aletas del condensador, de esta forma aumentando el rendimiento del mismo. El control de las valvulas
de expansion extras se realiza a través de un setpoint y dos histéresis, siendo que las salidas pueden ser accionadas en los siguientes
modos:

Solamente 1 salida: Solamente 1 saliday 1 histéresis seran utilizadas para accionamiento de la vélvula de expansion extra.

2 salidas independientes: 2 salidas y 2 histéresis seran utilizadas para accionamiento de las valvulas de expansion extra, siendo que
ambas podran ser accionadas al mismo tiempo.

2 salidas intercaladas: 2 salidas y 2 histéresis seran utilizadas para accionamiento de las vélvulas de expansion extra, siendo que
solamente podran ser accionadas una por vez.

9.5 - Control del sistema breeze

El control del sistema breeze es realizado a partir de la presion de descarga del sistema de refrigeracion. Cuando la presion medida supera el
ajuste del usuario la salida tipo breeze (caso exista) sera accionada. En esta salida se puede conectar un sistema de refrigeracion
evaporativo con lafinalidad de enfriar las aletas del condensador de modo a aumentar su rendimiento.

9.6 - Salidas digitais
La configuracion de las salidas digitales del PCT-3001 £« debe ser efectuada a través de 4 etapas:

9.6.1-Tipo de etapa

En elmenl “Presostatos — Etapas” se pueden ajustar las funciones asociadas a cada relé de las salidas digitales. Las opciones disponibles
son:

De=cenidao -Etapavacante, siempre desconectada.

Comeresor -Etapa maestro del compresor.

Unloader - Etapa esclavo del compresor. Esta etapa debera estar en la secuencia de su etapa maestro o en la secuencia de otra etapa
esclavo (maestro con mas de un esclavo).

Recol 1i«-Etapaderecoleccion del liquido de la succion.

Farzador -Etapa maestro del ventilador.

Uent. aux - Etapa esclavo del ventilador. Esta etapa deberéa estar en la secuencia de su etapa maestro o en la secuencia de otra etapa
esclavo (maestro con mas de un esclavo).

Subresf 1 -Etapa 1de control de latemperatura de condensacion.

Subresf. 2 -Etapa2 de control de latemperatura de condensacion. Este estagio devera estar na sequéncia do primeiro estégio.

Ereeze - Salida de control del sistema breeze.

Start-Stor - Salidade partida/parada delinversor de frecuencia.

9.6.2-Modo de los relés
En el menU “Presostatos — Modo relés” Modo relés” se puede definir el estado del relé cuando la respectiva etapa esta activa o no. Como
esta configuracion es individual para cada relé se gana una gran versatilidad en el tipo de accionamiento que el controlador realizara.

9.6.3 - Capacidad total del compresor/ventilador

En el menu “Presostatos — Capacidad compresor/ventilador” se puede definir la capacidad total (en HP) de los compresores o
ventiladores.Esta capacidad es la capacidad maxima que un compresor/ventilador suministrara al sistema de refrigeracion independiente
de siél posee etapas esclavo o no.

9.6.4 - Parcelas de capacidad

En el menu “Presostatos — Parcela de capacidad” se puede definir la parcela (%) que cada etapa maestro y esclavo representan en sus
respectivos compresores/ventiladores. Es esta parcela junto con el ajuste de capacidad total que definira la capacidad individual de cada
maestroy esclavo en el sistema de refrigeracion.

9.7 - Entradas digitales

EIPCT-3001 £« posee 5 entradas digitales que pueden ser utilizadas para las siguientes funciones:

-Selector de setpointdiurno y nocturno

-Alarma externa para conectar todas las salidas de control de presion

-Alarma externa para desconectar todas las salidas de control de presion

Ademas de la funcion también se puede definir cuales son los interruptores internos o cuales etapas seran asociadas a cada entrada digital.
Obs.: Si se asigna una entrada digital a alguna etapa tipo compresor o ventilador, las etapas asociadas a la etapa seleccionada también
seran afectados).

9.8 - Sistema de alarmas

El sistema de alarmas del PCT-3001 zé«e es dividido en dos partes:
-Monitorizacion de las condiciones de alarma

-Accionamiento de las salidas de alarma

9.8.1 - Monitorizacion de las condiciones de alarma (presostatos)

Lamonitorizacion de las situaciones de alarma es independiente de si existen o no salidas digitales configuradas como alarma.

EI PCT-3001 £« siempre monitorizara las alarmas de error en el sensor de presion, y caso estén operando, las alarmas de presion
alta y baja. La monitorizacion de las restante alarmas dependera de si las mismas estan activas o no, la tabla abajo demuestra las
condiciones de monitorizacion de todas las alarmas:
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Alarma 1suc/1desc | 2suc/1desc | 3suc/1desc | 2suc/2desc Alarma | 1suc/1desc | 2suc/1desc 3suc/1desc 2suc/2 desc
P1 Siempre Siempre Siempre Siempre P1 siel siel siel siel
© sensor estuviera | sensorestuviera | sensorestuviera | sensor estuviera
= = activo activo activo activo
g i i I s [P2 Solamente siel | Solamente si el
o P2 Siempre Siempre Siempre Siempre e Sz LEEEEE
s5a = Nunca sensor estuviera | sensor estuviera Nunca
25 s - -
T a activo activo
2g(r3 Nunca Siempre Siempre Siempre s [P Solamente siel Solamente i el
3= 3 Nunca Nunca sensor estuviera | sensor estuviera
o= g activo activo
§ P4 Nunca Nunca Siempre Siempre S (P4
=5 Nunca Nunca Nunca Nunca
P1 Solamente si el Solamente si el Solamente si el Solamente si el P1 Somente se 0 Somente se 0 Somente se 0 Somente se 0
K sensor de de de de ° i i imento
5 estuviera activo estuviera activo estuviera activo estuviera activo s estiver ativo estiver ativo estiver ativo estiver ativo
3 P2 Solamente si el Solamente si el Solamente si el Solamente si el £ | P2 Nunca Somente se 0 Somente se 0 Nunca
> g sensor de le de de E superaquecimento | superaquecimento
'.2 - estuviera activo estuviera activo estuviera activo estuviera acfivo S estiver ativo estiver ativo
“ E P3 Solamente si el Solamente si el Solamente si el §- P3 Nunca Nunca Somente se 0 Somente se 0
E = Nunca kensor de de de 5 superaquecimento | superaquecimento
E - estuviera activo estuviera activo estuviera activo = estiver ativo estiver ativo
5 P4 Solamente si el Solamente si el ._E‘ P4 Nunca Nunca Nunca Nunca
5 Nunca Nunca Isensor de de =
estuviera activo estuviera activo
P1 Nunca Nunca Nunca Nunca P1 Siempre Siempre Siempre Siempre
(entre P1yP2) |(entre P1, P2y P3)| (entre P1,P2P3y (entre P1y P2)
- nggme si e\l Somente si el o P4)
= modo de controle modo de controle E=1 - - P 9
2 | p2| delatemperatura N [MEa de latemperatura 2 P2 Siempre Siempre Siempre Siempre
£s de condensacion de condensacion £ (entre P1yP2) |(entre P1, P2y P3)| (entre P1,P2P3y | (entre P1yP2)
5 £l estuviera activo estuviera activo 2 P4)
] = Somente si el = P3 Nunca Siempre Siempre Siempre
s modo de controle = (entre P1, P2y P3)| (entre P1,P2,P3y | (entre P3y P4)
SE|P3 Nunca de la temperatura Nunca Nunca E Pa)
2 de condensacion = 7
= ‘estuviera activo P4 Nunca Nunca Sempre Siempre
2 Somente si el Somente si el (entre P1,P2P3y | - (entre P3y P4)
5 modo de controle | modo de controle P4)
P4 Nunca Nunca de la temperatura | de la temperatura Solamente si al%una Solamente si al%una Solamente si algunal Solamente si algunal
de condensacion | de condensacion P1 | entrada digital tipo | entrada digital tipo | “entrada digital tipo | entrada digital tipo
estuvieraactivo | estuviera activo _ alarma estuviese | alarma estuviese | alarma esfuviese | alarma estuviese
- - = = vinculada y no sea | vinculada y no sea | vinculada y no sea | vinculada y no sea
P1 Siempre Siempre Siempre Siempre 2 alarma virtual alarma virtual alarma Virtual alarma Virtual
s [p2 | Solamente si alquna Solamente si  Si al%unalgolamente si algunal
= B entrada digital ipo | entrada digitalTipo | entrada digital tipo | entrada digital tipo
E] . . . . = alarma estuviese | alarma estuviese | alarma esfuviese | alarma estuviese
= | P2 Siempre Siempre Siempre Siempre g vinculada y no sea | vinculada y no sea | vinculada y no sea | vinculada y no sea
= o alarma virtual alarma virtual alarma virtual alarma virtual
S S | p3 | Solamente si dlgr  si alt‘;unal Solamente si algunal
] - - - £ Nunca entrada digital tipo | entrada digital tipo | entrada digital tipo
£ |P3 Nunca Siempre Siempre Siempre e alarma esfuviese | alarma estuviese | alarma estuviese
® 3 vinculada y no sea | vinculada y no sea | vinculada y no sea
= ] alarma virtual alarma virtual alarma virtual
E S |pa  Si  si al%una
S | P4 Nunca Nunca Sempre Siempre =< Nunca Nunca entrada digital ipo | entrada digital tipo
alarma estuviese | alarma estuviese
vinculada y no sea | vinculada y no sea
alarma virtual alarma virtual
P1
Nunca Nunca Nunca Nunca
£
© 0 7
s | P2| Solamentesiel Solamente si el
ﬁ sensor estuviera Nunca Nunca sensor estuviera
‘E’. activo activo
2 | P3 Solamente si el
f Nunca sensor estuviera Nunca Nunca
E activo
2 | P4 Solamente si el Solamente si el
Nunca Nunca sensor estuviera | sensor estuviera
acfivo acfivo

9.8.2 - Monitoreo de las condiciones de alarma (termostatos)

El accionamiento de las salidas de alarmas no pueden ser asociadas a las condiciones de alarma de termostatos, pero la deteccion de una
alarma de termostato, si activada, puede ser detectada por el controlador e indicada en el Sitrad. Si alguna condicion de alarma de termostato
esté presente, las etapas asociadas al termostato cuyo alarma esta activo, seran desactivadas.

35

A Termostato
arma
Termo 1 Termo 2 Termo 3 Termo 4 Termo § Termo 6
Solamente si la alarma
T de temperatura
estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca Nunca Nunca
termostato activado
Solamente si la alarma
de temperatura
s T2 Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca Nunca
2 termostato activado
@
o N
£ Solamente si la alarma
- de temperatura
§ T3 Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca
2 termostato activado
z
= Solamente si la alarma
s T4 de temperatura
5 Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca
5 termostato activado
Solamente sila alarma
de temperatura
T5 Nunca Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca
termostato activado
Solamente si la alarma
de temperatura
T6 Nunca Nunca Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el
termostato activado
Solamente si la alarma
T de temperatura
estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca Nunca Nunca
termostato activado
Solamente si la alarma
de temperatura
T2 Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca Nunca
« termostato activado
‘©
= N
= Solamente si la alarmal
© de temperatura
E T3 Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca Nunca
® termostato activado
2
_qE_, Solamente si la alarma
o T4 de temperatura
= Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca Nunca
g termostato activado
<
Solamente si la alarma
de temperatura
T5 Nunca Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el Nunca
termostato activado
Solamente si la alarma)
de temperatura
T6 Nunca Nunca Nunca Nunca Nunca estuviese activo y el
termostato activado

9.8.3 - Accionamiento de las salidas de alarma
El PCT-3001 £4« puede tener hasta 4 salidas de alarmas, estas a su vez pueden ser configuradas para ser accionadas por diversas
situaciones y hasta por mas de un presostato interno. Las opciones disponibles para accionamiento son:

Todas las alarmas: La salida sera activada cuando cualquier tipo de alarma sea accionada en uno de los presostatos vinculados.
Alarma de presion baja: La salida seré activada cuando la alarma de presion baja sea accionada en uno de los presostatos vinculados.
Alarma de presion alta: La salida sera activada cuando la alarma de presion alta sea accionada en uno de los presostatos vinculados.

Todas las alarmas de presion: La salida sera activada cuando la alarma de presion alta o baja sea accionada en uno de los presostatos
vinculados.

Alarma de temperatura baja: La salida sera activada cuando la alarma de temperatura baja sea accionada en uno de los presostatos
vinculados.

Alarma de temperatura alta: La salida sera activada cuando la alarma de temperatura alta sea accionada en uno de los presostatos
vinculados.

Todas las alarmas de temperatura: La salida sera activada cuando la alarma de temperatura alta o baja sea accionada en uno de los
presostatos vinculados.
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Alarma de entrada digital: La salida sera activada cuando la alarma externa de la entrada digital sea accionada en uno de los presostatos
vinculados.

Alarma de controlador trabado: La salida sera activada cuando alguno de los presostatos vinculados estuviera trabado (esperando
rearme).

Alarma de inter-trabado: La salida seré activada cuando la alarma de inter-trabado sea accionada en uno de los presostatos vinculados.

Alarma de supercalentamiento bajo: La salida sera activada cuando la alarma de supercalentamiento bajo sea accionada en uno de los
presostatos vinculados.

Alarma de supercalentamiento critico: La salida sera activada cuando la alarma de supercalentamiento critico sea accionada en uno de
los presostatos vinculados.

Alarma de baja eficiencia: La salida sera activada cuando la alarma de supercalentamiento alto (baja eficiencia) sea accionada en uno de
los presostatos vinculados.

Todas las alarmas de supercalentamiento: La salida sera activada cuando alguna de las alarmas de supercalentamiento (alto, bajo o
critico) sea accionada en uno de los presostatos vinculados.

Alarma de mantenimiento: La salida sera activada cuando hubiera una o mas alarmas de mantenimiento en uno de los presostatos
vinculados.

Alarma de error en el sensor de presion: La salida sera activada cuando la alarma de error en el sensor de presion de la linea de gas
seaaccionada en uno de los presostatos vinculados.

Alarma de error en el sensor de temperatura: La salida sera activada cuando la alarma de error en el sensor de temperatura de la linea de
gas sea accionada en uno de los presostatos vinculados.

Alarma de error en el sensor de temperatura de la linea de liquido: La salida sera activada cuando la alarma de error en el sensor de
temperatura de lalinea de liquido sea accionada en uno de los presostatos vinculados.

Alarma de error en cualquier sensor: La salida sera activada cuando cualquier alarma de error en el sensor sea accionada en uno de los
presostatos vinculados.

Las salidas pueden ser vinculadas a los presostatos internos de las siguientes maneras:
Todos los presostatos: La salida sera vinculada a las alarmas de todos los presostatos internos activos en el modo de operacion.
P1
P2
P3
P4

Presostato 1: La salida sera vinculada solamente alas alarmas del presostato interno 1
Presostato 2: La salida sera vinculada solamente a las alarmas del presostato interno 2

Presostato 3: La salida seré vinculada solamente a las alarmas del presostato interno 3

)
)
)
Presostato 4: La salida sera vinculada solamente a las alarmas del presostato interno 4 (P4)

Todos del grupo de presostatos 1: La salida sera vinculada solamente a las alarmas de los presostatos que componen el Grupo 1 (Gp1) del
modo de operacion actual.

Todas las succiones del grupo de presostatos 1: La salida sera vinculada solamente a las alarmas de los presostatos de succion del
Grupo 1 (GP1) del modo de operacién actual.

Todos del grupo de presostatos 2: La salida sera vinculada solamente a las alarmas de los presostatos que componen el Grupo 2 (Gp2) del
modo de operacion actual.

Todas las succiones del grupo de presostatos 2: La salida sera vinculada solamente a las alarmas de los presostatos de succién del
Grupo 2 (GP2) del modo de operacion actual.

9.9 - Sistema de rearme

EIPCT-3001 £« esté equipado con un sistema que bloquea los presostatos internos cuando una cantidad de alarmas fueran generadas
dentro de un espacio de tiempo. Siempre que sea posible el controlador intentara corregir el problema que generd una alarma. El sistema de
rearme permite al usuario configurar cuantas veces el PCT-3001 géxe intentara realizar la correcciéon automaticamente (rearme
automatico) antes de desistir y desconectar todas las cargas (controlador trabado). Para ello el usuario configurard cuantos rearmes
automaticos el controlador podra hacer dentro de un tiempo determinado, cada presostato interno podra tener un ajuste individual de estos
parametros. La tabla abajo detalla cuales son las alarmas que son consideradas por el sistema de rearme, las que no son consideradas nunca
trabaran al controlador.

Alarma e Aarma S
Error en el sensor de presion de la linea de gas Si Alarma de alta Si
Error en el sensor de temp de lalinea de gas Si Alarma remota de la entrada digital iIN 2)
Error en el sensor de temperatura de la linea de liquido Si Alarma de inter-trabado Si
Error en el calculo de la temperatura de expansién ideal No Alarma de supercalentamiento bajo No
Alarma de presion baja Si Alarma de supercalentamiento critico No
Alarma de presion alta Si Alarma de baja eficiencia No
Alarma de temperatura baja Si Alarma de mantenimiento No

Nota 1: Los rearmados actlian solamente en las alarmas generadas por los interruptores.
Nota 2: Si una entrada digital esta vinculada a alguna etapa tipo compresor/ventilador (y no al interruptor entero o a un grupo), la alarma de
entrada digital no sera contabilizada por el sistema de rearmado.
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9.10 - Sistema de inter-trabado
Conforme ya descrito en el punto “grupos de pesostatos de acuerdo con cada modo de operacion” el sistema de interbloqueo actta solamente
entre los presostatos del mismo grupo. Los estados de las salidas digitales configuradas para control de presion cuando ocurran alarmas seran:

9.10.1 - Presostatos de tipo succion

-Alarma de presion baja en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran desactivadas.

-Alarma de presion alta en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran activadas.

-Alarma de temperatura baja en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran desactivadas.

- Presostato trabado (esperando rearme manual): caso existan otros presostatos de succion en el grupo, solamente las etapas del mismo
seran desactivadas. Caso no existan otros presostatos, todas las etapas del mismo y las etapas de descarga seran desactivadas.

-Alarma de presion baja en la descarga del grupo: ninguna accion seré ejecutada en las salidas de la succion.

-Alarma de presion alta en la descarga del grupo: todas las etapas de succion del grupo seran desactivadas.

-Alarma de temperatura alta en la descarga del grupo: todas las etapas de succion del grupo seran desactivadas.

- Presostato de descarga trabado (esperando rearme manual): todas las etapas de succion del grupo seran desactivadas.

9.10.2 - Presostatos de tipo descarga

-Alarma de presion baja en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran desactivadas.

- Alarma de presion alta en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran activadas y todas las etapas de las succiones del grupo
seran desactivadas.

- Alarma de temperatura alta en el propio presostato: todas las etapas del mismo seran activadas y todas las etapas de las succiones del
grupo seran desactivadas.

- Presostato trabado (esperando rearme manual): todas las etapas de todos los presostatos del grupo seran desactivadas.

-Alarma de presion baja en la succion del grupo: ninguna accion serd ejecutada en las salidas de la descarga.

-Alarma de presion alta en la succion del grupo: ninguna accion sera ejecutada en las salidas de la descarga.

-Alarma de temperatura alta en la succién del grupo: ninguna accion sera ejecutada en las salidas de la descarga.

- Alguin presostato de succion trabado (esperando rearme manual): si el grupo posee solamente un presostato de succion, todas las etapas
del grupo serén desactivadas. Si hubiera mas de una succién en el grupo, solamente las etapas de la succion que esta trabada seran
desactivadas.

9.11 - Prioridades de accionamiento
EIPCT-3001 ¢« considera el siguiente orden de prioridades para decidir cual es el estado que las salidas de control deberan asumir.
Prioridad 1 - Salida en modo de mantenimiento (desconecta la salida)
Prioridad 2 - Presostato trabado (desconecta las salidas)
Prioridad 3 - Alarma externa de la entrada digital (depende de la configuracion, puede desconectar o conectar las salidas)
Prioridad 4 - Error en el sensor (depende de la configuracion, puede desconectar o conectar las salidas)
Prioridad 5 - Alarma interna de presion alta/baja o temperatura alta/baja (puede desconectar o conectar las salidas, depende de la alarma)

10-INDICACIONES EN EL DISPLAY
La visualizacion de informaciones en el display del PCT-3001 é«e es realizada a través de tres tipos de pantallas: principal, secundarias y
notificacion.
10.1 - Pantalla principal
La pantalla principal es aquella que el controlador exhibe en el display cuando ninguna operacidn en el teclado esta siendo ejecutada.
EIPCT-3001 £ cuenta con 5 diferentes variaciones para la pantalla principal, el usuario puede seleccionar cual serd utilizada a través
del parametro avanzado “Indicacion preferencial”. Las pantallas disponibles son:

Inform - Pantalla que indica cual es el tipo de cada presostato interno

Fl:Succ P2ilesc
FZ:Succ Pd:lesc

Presicn - Pantalla queindica la presion de lalinea de gas medida por cada presostato interno
18 22, 2§ J86
38 49, 4f 297
Temrerat. - Pantalla que indica la temperatura de la linea de gas medida por cada presostato interno
1T 8.4 Z2IZ3.4%
e —13c 4168.9%

Teme SA-SR -Pantalla que indica las temperaturas de calentamiento excesivo y de subenfriamiento de los interruptores de succion y de
descarga, respectivamente.

1T35.7c 2748, 2%
Sned. Ve
Termol - Pantalla que indica la temperatura de cada termostato interno (termostatos 1a4)

Ti:8.4% T2:38.4%
T3:i—-15% TZ:ig8.9%¢
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Termo2 -Pantallaque indicalatemperatura de cada termostato interno (termostatos 5y 6)

TSi@. 5 Teig.4%:

Ent. dia -Pantallaqueindica el estado de cada entrada digital

Ent digitai=
el 82 oF od =5

Cuando el PCT-3001 £ esta exhibiendo estas pantallas él utiliza los leds de las salidas para indicar cuéles son las etapas que estan
activas en el momento. Las salidas que por ventura estuvieran accionadas quedaran marcadas con el color del respectivo presostato/alarma.

10.2 - Pantallas secundarias

Las pantallas secundarias son accedidas a través de las teclas de acceso facilitado y es utilizada por el PCT-3001 ¢« para exhibir detalles
especificos de funciones internas. Cada indicacion secundaria presenta datos especificos de un Unico presostato interno, para ello cada
pantalla poseera la informacion de sobre cual presostato las informaciones estan siendo exhibidas en el momento. Ademas de esto, en cada
pantalla también tendremos una indicacion del tipo de datos y el indice de las informaciones.

Datos Tipo de dato

=1 Setr | IR
58. 3. 28 | 151

[

T indice de la pantalla

Presostato

Siempre que el controlador esté en una pantalla de indicacion secundaria el led del respectivo presostato estara encendido, de esta forma
reforzando laindicacion de la sigla exhibida en el display.

Para navegar enlas pantallas de un tipo de dato basta presionar las teclas 4 0 —, note que el indice de la pantalla va siendo alterado conforme
el usuario presiona las teclas.

Para cambiar la seleccion del presostato que esta siendo exhibido basta presionar las teclas / 0 X, note que la siglay el led del presostato son
alterados conforme las teclas son presionadas.

Para salir de laindicacion secundaria y retornar basta presionar rapidamente la tecla DISP o dejar el teclado ocioso por mas de 2 minutos.

Los tipos de datos disponibles en el PCT-3001 4« para visualizacion secundaria son:

1.- - Minimos y maximos

5 - Horimetros

'E: - Informaciones generales
EI - Alarmas

10.2.1 - Minimos y maximos (})
Enestaindicacion se pueden visualizar los minimos y maximos de cada valor medido por un presostato.
Los datos registrados son presentados a los pares siendo que se utiliza una pantalla para cada medida. Las opciones disponibles y el
respectivo indice de pantalla son:
1 -Presién delalineade gas
2 -Temperaturade lalinea de gas
3 -Temperaturade lalinea de liquido
4 —Temperatura de expansion ideal
5 —Temperatura de supercalentamiento
&-Demanda

Las informaciones contenidas en la pantalla de esta indicacion son:

Tipo de datos
Norr?]kézeiddae @ Demanda I 3B~ indice de la pantalla
H,.8. + 53323.3..151
Valor minimo Valor maximo

10.2.2 - Horimetros (1)

En esta indicacion se pueden visualizar las horas trabajadas por cada salida digital que esta configurada como siendo parte de un
compresor o ventilador. Las horas registradas son presentadas individualmente una para cada salida digital. Cuando el PCT-3001 gt«e
estaexhibiendo la indicacion de horas trabajadas €l utiliza los leds de las salidas para indicar a cuales etapas el horimetro se refiere. La
salida que esta siendo exhibida en el momento es marcada con el color blanco mientras que las demés quedan en el color del respectivo
presostato.

Lasinformaciones contenidas en la pantalla son:
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Numero de la

salida Salida A 81 103
25H19m L 151

Horas trabajadas ‘Alarma de mantenimiento

10.2.3 - Informaciones generales (f)
En esta indicacion se pueden visualizar diversas informaciones relativas a los presostatos internos. Las opciones disponibles y el respectivo
indice de pantalla son:

1 - Presion y temperatura instantanea de la linea de gas.

z - Demanda instantanea y setpoint.

3 - Temperatura instantanea de gas saturado y de calentamiento excesivo (interruptores de succion) / Temperatura instantanea de liquido
saturado y de subenfriamiento (interruptores de descarga).

4 - Porcentaje actual de la salida analégica.

Demanda

Presion y temperatura del interruptor de descarga

e Setp | B3
en Or 308, 32.4%1 k2
52.3. 28 3151 S: a7, B.dvlSi

Presion y temperatura del interruptor de succion

Setpoint lIndicacion de que el
setpoint es nocturno

TGasSa Surasy |BS| > |TL.Lis Subref | Rd

———— ——== 151 |e | -=—= ———c 151
Temperatura de Temperatura de Temperatura de Temperatura de
Gas Saturado calentamiento Liquido Saturado subrenfriamiento

Saida analog | k&
B, B, 15l

Valor de la salida analogica

10.2.4- Alarmas ([})
En esta indicacion se puede visualizar cuales son las alarmas activas para cada presostato interno. Las opciones disponibles y el
respectivo indice de pantalla son:

1 - Alarmade error en los sensores de presiony temperatura de la linea de gas y temperatura de la linea de liquido

2 —Alarmade presion baja y alta

= —Alarma de temperatura baja/alta y error en el célculo de la temperatura de expansion ideal

4 —Alarma de supercalentamiento alto y bajo

5 — Alarma de supercalentamiento critico y horas de mantenimiento

& —Alarma de entrada digital e inter-trabado

Las informaciones contenidas en la pantalla de esta indicacion son:

Alrm sensor =11 Alrm Fress  #I|EHZ
mF oT o% JEp! obada oalta (D1
[
Presion de la Temperatura de  Temperatura de la Presion Presion
lineade gas lalineade gas linea de liquido baja alta

Alrm temrer = H3 Hlrm suFrera =104

malta osal 1Dl malts obada 1D
Presion de la Temperatura de Supercalentamiento Supercalentamiento
linea de gas expansion alto bajo
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Alrm otros = [0S
ecrit omanut D1

Hlrm remoto =1 EH&
did ointer D1

Supercalentamiento Mantenimiento Entrada digital Inter-trabado
critico

HAlrm termostat =&

alta bada I Ti
Alarma de Alarma de Termostato
temperatura alta temperatura baja

10.3 - Pantallas de notificacion
Las pantallas de notificaciones son exhibidas rapidamente al ocurrir algiin evento esporadico en el controlador, tales eventos son:

10.3.1 - Alarmas

Esta pantalla ciclara junto con la pantalla principal siempre que hubiera alguna alarma en un presostato interno. En la pantalla de notificacion
de alarmas se puede verificar cuales son los presostatos que estan con alarmas activas y también cuales son los presostatos que estan
bloqueados. Sabiendo esto se puede, através de las pantallas de indicacion secundarias, acceder amas detalles de las alarmas activas.

Al armas Al armas
#F1 oFZ =PI P4 oTl oTZ aT3 =T4
Presostato bloqueado Prelsostato Presostato
sin alarma con alarma
Al armas
oTS oTE

11-TECLAS DE ACCESO FACILITADO

11.1 - Alternar la indicacion de la pantalla principal

Para alternar entre otras visualizaciones presione la tecla DISP hasta que sea exhibida en el display la indicacion deseada. La exhibicion
alternativa sera mantenida por 15 segundos y entonces la pantalla principal retornara para la indicacion ajustada en la funcién “Indicacion
preferencial”. La secuencia de las opciones es la siguiente:

Infaorm — Pression— Temrerat — Temr SACSRE — Termo 1 — TermoZ — Ent dig
4 I

11.2 - Visualizar y colocar en cero minimos y maximos
Presionando la tecla 4 se puede acceder a la pantalla secundaria de maximos y minimos. Para reajustar el registro que esta siendo
exhibido en el momento basta presionarlatecla DISP por2 segundos.

11.3 - Visualizar horimetros y reajustar alarmas de mantenimiento
Presionando la tecla X se puede acceder a la pantalla secundaria de horimetros. Para reajustar el registro que esta siendo exhibido en el
momento basta presionar la tecla DISP por 2 segundos.

11.4 - Visualizar informaciones generales
Presionando la tecla— se puede acceder a la pantalla secundaria de informaciones generales.

11.5 - Visualizar alarmas y rearmar el presostato

Presionando latecla \/ se puede acceder a la pantalla secundaria de visualizacion de alarmas. Para rearmar el presostato que esté siendo
exhibido en el momento basta presionar la tecla DISP por 2 segundos.
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12 - MODOS DE FIJACION DEL INSTRUMENTO

12.1 - Fijacion por riel DIN

@

Pared Instrumento

Tornillo de refuerzo o
(Colocado por la parte frontal) (
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13 - INTERCONECTANDO CONTROLADORES, INTERFACE SERIAL RS-485 Y COMPUTADORA

Mantenga el Sitrad Actualizado en la
pagina web: http://www.sitrad.com/es

Caja Distribuidora

Es utilizada para conectar mas de un instrumento ala
Interfaz. Las conexiones de los hilos deben ser
hechas conforme sigue: terminal A del instrumento
se conecta al terminal A dela caja distribuidora, que a
su vez, debe ser conectado con el terminal A de la
Interfaz. Repita el procedimiento para los terminales
By 4 ,siendo L lamalladelcabo tierraopcional)
NOTA:EI terminal § de la caja de distribucion debe
estar conectado a los respectivos terminales & de
cadauno delos instrumentos.

IMPORTANTE
Segun capitulos de la norma IEC 60364:

PCT-3001 plus

Interfaz serial
RS-485
Full Gauge
externa

Borne L aterrado

PCT-3001 4tes

1: Instale protectores contra sobretensiones en la alimentacion.
2: Cables de sensores y de sefiales de computadora pueden estar juntos, sin embargo no en la misma conduccion por donde pasan

alimentacion eléctrica y activacion de cargas.

Interfaz Serial RS-485

Dispositivo utilizado para establecer
la conexion de los instrumentos de
Full Gauge Controls con el Sitrad”.

3: Instale supresores de transientes (filtros RC) en paralelo a las cargas, de manera a aumentar la vida util de los relés.

Esquema de conexion de supresores en contactores

A1y A2 son los bornes
de la bobina del contactor.

Embalaje:

Producto:

Descarte:

INFORMACIONES AMBIENTALES

Los materiales utilizados en los embalajes de los productos Full Gauge son 100%
reciclables. Busque siempre agentes de reciclaje especializados para hacer el descarte.

Los componentes utilizados en los instrumentos Full Gauge pueden ser reciclados y
aprovechados nuevamente si fueren desmontados por empresas especializadas

No queme nitire en residuo doméstico los controladores que lleguen al fin de su vida Util.
Observe lalegislacion, existente en su pais, que trate de los destinos para los descartes.
En caso de dudas comuniquese con Full Gauge.

© Copyright 2013+ Full Gauge Controls ® « Derechos reservados.
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